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CERUS® X-DRIVE VFD (VARIADOR DE FRECUENCIA)

1/6-100HP (200/208VCA), 1/6-125HP (230VCA), 1/2-675+HP (460VCA),
1/2-500+ HP (575VCA), Entrada monofésica y trifésica

(lasificacion para torque variable y constante

Variador de frecuenciaUL Tipo 1

LA VELOCIDAD VARIABLE ES SOLO EL COMIENZO

Disefiado para aplicaciones de torque variable y constante, el CERUS™ X-Drive es [a solucién todo en uno de
Franklin Electric para una variedad de mercados. El variador CERUS™ X-Drive cuenta con un firmware especifico
de la aplicacién con configuraciones mejoradas que controlan y protegen los motores para las aplicaciones mds
exigentes en los mercados industriales y de HVCA. Disponible en muiltiples configuraciones, estos variadores SRR LS
estan disefiados para durar, cuidando que cada detalle y componente cumpla con sus requisitos. X-DRIVE

Combine este producto con nuestros legendarios motores y bombas para maximizar el rendimiento de su
aplicacidn. Todo esto estd respaldado por el mejor equipo de soporte de la industria, asegurandose de que
nuestro negocio no sea lo que frena al suyo.

OFRECE MAS, PIENSA EN FRANKLIN () T —

a
CON TODAS LAS FUNCIONES PARA SU APLICACION .

« Optimice el proceso de configuracién con el firmware especifico de la aplicacion que permite
arranques faclles y rpidos
* Aplicaciones: bdsico, ventilador de suministro, ventilador de extraccion, VCAlo, par constante
« Las unidades PID seleccionahles incluyen PSI, inWC, Pies, °F, °C, CFM, GPM, %, inHG,
m, mBAR, BAR, kPa, LPM, (MH
* Laoferta completa de la gama HP permite una mayor versatilidad en la aplicacion de
proyectos
* Integracion completa de la gama HP permite una mayor versatilidad en la aplicacion de
proyectos
« (ontrole hasta 8 motores con funcionalidad de control multimotor incorporada
+ (ontrolador I6gico programable (PLC) integrado para aplicaciones industriales avanzadas
« Pantalla extraible UL Tipo 4X que se puede montar de forma remotasin cubiertas adicionales
« Densidad de potendia lider en la industria que se traduce a un famafio mds compacto
+ Variadores en gabinete estandar UL Tipo 1,12, 3R y 4X bajo pedido
+ Laversatilidad de conversion de fase listada en UL permite entrada monofésica o trifasica
Descubra una experiencia de arrangue increiblemente intuitiva con pardmetros especificos de la aplicacién
preestablecidos segun los estandares de laindustria para ventiladores de suministro o extraccion, paneles
de torres de enfirmiento y bombas de circulacion.

VELOCIDAD VARIABLE, AHORROS CONSTANTES

» Al hacer funcionar su motor para satisfacer la demanda de su aplicacion, CERUS™ X-Drive puede reducir los costos de energia hasta en un 50%
* Lavelocidad variable del motor permite un arranque suave, lo que protege la vida ttil de su equipo y ofrece ahorros a largo plazo




CERUS® X-DRIVE VED
INFORMACION PARA PEDIDOS DIMENSIONAMIENTO (200/208/230VCA)

_ Aplicaciones de Torque Variable _ plicaciones de Torque Constante
Nlimero de Parte | Monofasico | Trifdsico Trifdsico

. HP | Amps HP Amps HP P HP Amps
CXD-005A-2V /6 25 1 5 ' 1/ 1n 3
(XD-007A-IV 1 EN) 15 i3 | 1/6 I 5
CXD-OI0A-2V 13 5 2 10 14 4 1 8
OD-0154-2 ! 15 3 15 [ 13 55 3 I
CND-00A-2Y 1 105 5 1 3 84 3 1]
CXD-O3A-2V 2 155 15 ] | 15 125 5 5
CXD-040A-2V 3 B 10 4 2 165 10 3
CXD-DEIA-2Y 3 305 15 fl | 3 u5 55 4
D-075A- 5 315 I 15 5 s ) [
CHD-090A-2Y 5 8 5 9 | 5 315 i T
OD-105A- 75 525 30 105 5 I 5 [
CO-4BA-2V 15 48] 0 146 | 5 3956 a0 [F0)
CD-1B0A-2Y 10 594 50 180 15 482 40 146
CD-254-1V - ] 60 2 | B 594 0 180
0X0-276A-2V - 9 15 i - 7 60 i
OD3RA-N - 1062 100 m | - 842 7 5
CXD-005A-2V I 25 1 5 /s 25 1”2 1
CR0-007A-2Y 3 31 15 {3 | 16 15 1 5
CXD-0I0A-2V 1 5 ? 1 13 4 i 8
CXD-0T5A2Y 2 15 3 15 | n 55 3 1l
CXD-02IA-2V 2 105 5 2 I 83 5 7
CXD-031A-2V 3 155 15 3 | 15 125 15 5
CXD-046A-2V 5 B 10 4 2 165 10 %
G0 G B[ % [ w a3 us 5 @
OD-075A-V o P T 5 7 | 5 35 n [
CXD-090A-2V 10 | [l ofm an B 35 x ¥ B
OD-105A-V 5 525 30 105 | 75 & ] %
CD-4EAV 5 | 4l B A NN .. © 6 0 1
CD80A-2Y 0 594 0 180 15 482 50 6
OD258-1 5 Wi s T 75 [ 0 94 B0 180
CXD-276A-2 30 9l 100 1 - T 15 5
OD-32A-N 30 1062 m m | = 842 T 25
CXD-005A-2V /6 25 1 5 [ 118 25 17 3
CXD-007A- Y 113 37 7L 15 | S5 1 5
CXD-0I0A-2V 1 5 3 10 13 4 1 B
CND-DI5A-2Y 3 15 5 15 | " 55 3 1
CXD-01A-V 15 103 75 2 1 84 5 "
CD-031A-2y 2 153 10 ] [ 2 125 15 B
(XD-046A-2V 3 B 15 4 2 165 10 3
CXD-D61A-2Y 5 305 0 6l | 3 us B 4
CND-075A-V 5 35 5 15 5 s 2 5
CHD-0904-2V 75 45 30 9 [ 5 315 5 i3
OD-05A-N 10 525 40 105 15 & £ %
X046V 15 41 50 146 [ 5 396 40 0
8042V 10 594 60 180 15 482 50 146
OD-254-1 55 703 15 25 [ 10 594 60 180
CXD-276A-2V 0 9 100 P 15 i 15 25
(X328 0 1062 15 m [ 5 842 100 5

NOMENCLATURA

Serie (Cerus X-Drive)
I (amente Maxima (Amperios)

Voltaje del Variador (200/230, 460VCA, 5?51.‘0.}




CERUS® X-DRIVE VFD

INFORMACION PARA PEDIDOS Y DIMENSIONAMIENTO (460 VCA)

Voltaje Nimero ¢

CXD-003A-4V

orgue Constar

Hp

Amps

Hp

es de Torque Variable

Trifasico

Amps

OPCIONES DE DRIVE SOLO

| Tarjeta de comunicacidn Ethernet 1Py Modbus TCP/P

CXD-004A-4V = 15 15 3 - 1 2 | 42
CXD-0054-4V - 2 1 4 n 275 3 5.5
CAD-00BA-AV 12 3 i ] 1 15 5 | 85
CXD-010A-4V 1 45 5 9 15 5.25 5 105
CAD-013A-4V 15 53 75 1l 1 65 15 | B

CAD-018A-4V 2 6 75 12 3 q 10 18

XD-024A-4V 3 9 1 18 3 7 15 | P

CXD-0324-4Y 3 12 15 ] 5 16 20 2

CHD-0334-2V 5 16 2 3 5 19 5 | 38

CAD-045A-4V 5 19 25 38 75 225 30 | 45

CHD-060A-IV 15 25 E| (5 10 ] 10 [ 60
CXD-073A-4V 10 ] 40 60 15 35 50 | i

CXD-0G1A-4V 10 pi] 50 i 10 30 50 [ al

CD-T10A-4y 10 33 60 9l 15 363 i 10
CHD-T504-4V 15 40 B 1 ] 495 100 | 150
CAD-1B0A-4V 25 55 100 150 25 584 125 | 180
OD-220A-4V % 3 150 180 30 126 150 [ 0
OAD-2604-4V 0 8 150 120 30 858 175 ; 20
OD3I0A-4Y & a 200 %0 & 1023 5 [ 30
CKD-370A-4V 50 109 250 310 50 1221 50 | 310
CKD-460A-4V - L] 300 0. e 158 300 [ 460
XD-5304-4V 161 30 460 1749 i 530
CHD-616A-4V = ® 50 50 W | 16
XD-6838-4V 26 500 616 1539 a5 ' 693
DKDTH0A-AV. - 240 - 583 - Bil 536 | 710
CX0-030A-4V - 2857 - 866 - 3069 675 a3
CXD-0034-6Y - 125 WS 25 - 15 2 | 3

CHD-004p-6V = 1.8 2 36 12 215 3 | 43
CND-006A-6V 12 15 3 55 1 35 5 | 6.7
CX0-009A-6Y 15 4] 5 82 15 495 15 f 99
CXD-012A-6V 2 5 15 10 2 6.5 10 | 121
CXD-018A-6V 3 [ 0 55 3 535 15 | 187
OXD-024A-6V 3 9% 15 pl] 5 121 0 [ U1
CXD-030A-6V 3 10 0 % - - 5 ' 30
OXD-0364-6V 5 7 5 ] 10 15 30 | %
CXD-045-6V 5 15 £ 3 75 1 10 45
CXD-054A-6V 15 [ 0 4 0 25 50 | 54
CAD-D6TA-BV 5 148 50 54 75 1782 60 &7
CAD-085A-6V 75 178 60 67 10 20 75 | 86
CHD-104A-6Y 10 22 7 8 15 23 100 : 104
CXD-AZ5A-6Y - - 100 104 - - 125 | 125
CD-150A-6V - - 15 15 - 150 | 150
CHD-IB0A-6Y - - 150 150 - - 150 | 180
XD-2204-6 150 180 100 m
CXD-290A-6V - - 200 120 - - 300 [ 90
CHD-350A-6V - - 300 90 - 50 : 350
CAD-430A-6V - - 350 50 450 | 430
CAD-465A-6V = = 450 £30 g 450 465
CXD-590A-6V - - 450 465 - 500 [ 590
CHD-675A-6V 500 590 VER MOTOR 675



CERUS® X-DRIVE VFD

ESPECIFICACIONES

Método de Enfriamiento Refrigeraciin por aire forzado mediante ventiladores internos
(lasificacion de corto circuito 100kA
Aprobaciones e agencias Listado UL y cUL, marcado (E
Métodlos de Control Modelos de 200//208/230VCA y 460¥CA: Controt Vi/F, SVC (Control Vectorial Sin Sensores) Modelos de 575/690VCA: V/F y S¥C
Tino de Confrol PWM (Modulacion de Ancho de Pulso)
Referencia Digital: 0.0 Hz (Por Debajo de 100 Hz), 01 Hz (Por Encima de 100
[ Referencia md:na: [mma dt:u Salida Naxlr?la]: :méfanz_(tu bit) v
5 7 Digital: 0.01% de Frecuencia de Salida Maxima
£ Predi e Recienla ﬂnl:ilng:a 0% de Frectencia de Salda Maxima
2 Curva de Control V/F 12 curvas V/fF preestablecidas y curva cuadrada de cuatro puntos
% Refacidn de Control de Velocidad 112 (5Hz-60Hz) a 60Kz de Frecuencia Mixima
= Frecuencia de Salida Maxima Modelos de 200/208/230VCA: 599Kz (55kWy superior: 400Hz); Modelos de 460VCA: 59Hz (30kW y superior; 400Hz); Modelos de S75/690VCA: 599Hz
2 Torque Variable: 120% de |a corriente nominal def variador durante 1 minuto cada 5 minutos de funcionamiento
(aparidad de Sobrecarga Torue Constante: 50% de & cariente nominaldelvariador durante | minuto cada S minuto de uncionamient
Torque de Arrangue Hasta 150% o mids a 0.5Hz (Precision de Torque +5%)
Limite del Torque (Nivel de Blogued) Torgue Variable: Max. 130% de corriente del torque; Torque Constante: Mdx, 160% de corriente del torque
Métoda de Operacion Teckdo ( Terminales [ Comunicacion (Modbus y BACnet integrados)
hjistode Frecienda Dos Entradas Analdgicas 0- iiJ\.‘IJ(,F 4- 20mA ¥ una Al 0-10VDC.
Digital: Teclado o comunicacion
Sefial de Inicio Aelante, Reversa y Sacudida (aunas funciones pueden iniciar y detener el Variader segun [a senal analdgica)
Entradas Digitales Se pueden confiqurar 8 entradas digitales programables para cualquier seleccion de una larga lista de funciones
Die Varios Pasos Se pueden configurar hasta 17 velocidades, induido &l Sacudida mediante entradas digitales programables
Por | Tiempo de Aceleracion / Desaceleracion | 0.00- 600.00/0.0- 6000.0 sequndos. Tres vatores preestablecidos ACC/DEC conmutados por entradas digitales o uno por frecuencia. Patrdn de curva en § de aceleracion / desaceleracion
Entradas y Preajustes adicional ajustable
ig Digitales Parata de Emergencia 1 disparo y apagado extemos interrumpen inmediatamente |a salida del Variador en cualquier método de control
2 Satudida Funcionamiento de sacudida con frecuencia ajustable
Reestablecimiento de Falias Restablece las fallas del Variador a través del teclado, entrada digital o comunicacion. Alounas fallas criticas solo se pueden restablecer cicdando la alimentacion del Varlador
Entradas de Sequridad Terminales SCMy STO para cableado del circuito de sequridad
alidas Tres Relés Multifuncion Un relé con forma C: contacto 250VCA 34/30VDC 3A; Dos redés con forma Az 250VCA 1.24/30VDC 34 Cada relé se puede programar para cualauler seleccion de fa lista de funciones
Des Salidas Analdgicas Opdones: Frecuencia de Salida, Corriente de Salida, Vollaje de Salida, kW de Salida, Yollaje de Enlace de CC, Nivel de Sefial de Entrada V1 o 1. Ambas salidas son escalables de 0-10'V (C a 200%
Fundonesde Operacion General Frenado e (C, ijme e Frecuencia, | Ffauema& de Sailo;&euundo A(QDEI, Re|m(|&rﬁutomalm]l@mmmsm MmmBRaDm Busqueda e Velocidad, F;mdm (L, Compensacicn
Funiones / protacciones de Fundonamientode | Llenado de Tuberla. 2do PID, Dispara por Al, threpreslén ULD (carga nsufluenle} HLD (suhre carga) Demanda Duhle Fuega de Tuberfa, Tuberia Rota, MMC, Multi-Variador con Avance | Retraso
Ia Bomba [ Espera y Jokey, Redundanca de Transductor, Lubricacidn, Limpieza de Pantalla, etc.
Digars o Fl el Varder Sobretensidn, Baja Tenslon, Sobrecorriente, Sobecarga, Cortociruito, Fala a Tiera, Sobrecalentamiento del Variador, Pévdida de Fase de Entrada Fase tle Salida Abierta, Error de Comunicacién
Al the [a CPU, Perdida de Senal, Falla de Hardware, etc.
Motor Sobrecargado Proteccion de sobrecarga del mator electronico ajustable
Torque Variable de 200/208/Z30/460VCA: al 200% de la corriente nominal de) Variador
Torgue Constante de 200/208/230/460VCA: al 240% de la corriente nominal del Variador
Sobrecorriente Pinza de Corriente: Toraue Varfable: 130- 135%, Torque Constante 170- 175%
5 Modelos de 575/690VCA: al 225% de la corriente nominal del Variadar
2 Pinza de Corriente: Torque variable: 126- 141%, Torque Constante: 170- 175%
£ Modelos de 230VCA: A voltaje de bus de CC de 410 VIC
Soretension Modelos de 460VCA: A voltalje de bus de (C de 820 VCC
Madelos de S75VCA: A voltaje de bus de CC de 1016 VCC
Modelos de 690VCA: A voltaje de bus de (Cde 1189 VCC
Exceso de Temperatura Sensores de temperatura integrados de IGBT y banco de capacitores
Relniciar después de IPF Duracion de pérdida de potencia ajustable hasta 20 sequndos. La corriente e fuga es superior af 50% de la corriente nominal del variador
- Alarma del Varlador Prevencion de Blogueo en ACCy DEC, Sobrecarga, Falla del Sensar Térmico, Condensadores de Alta Temperatura, Pérdida de Sefial Sobrepresion, Subcarga, Sobre carga, elc.
E g Informacion de Operacion Frecuencia de Salida, Comiente de Salida, Referencia de Fracuencia, Velocidad de Funcionamiento, Voltaje de CC, kWattimetro, Tiempo de Ejecucidn, Tiempo de Uitimo Disparo, Presian, etr.
g = Historial de Fallas Ei variador almacena las 5 itimas fallas
Temperatura de Operacion NEMA1: 14°F - 104°F (-10°C - 40°C), Tipo Abierto: 14°F - 122°F (10°C - 50°C)
Temperatura de Almacenamiento AFF- B (-25°C-0°0)
= Humedad Ambiental Hasta 95% RH. (sin condensacidn)
% Altitud Normal hasta 3300 pies (1000 m). En alfitudes de hasta 2000m, reduacaenunl?& [a corriente nominal o por debajo de los 0.5°C de temperatura por cada 100 m por encima de los 1000 m. la
altituc maxima para el sistema TN Corner Grounded es de 2000 m. para aplicaciones de mas de 2000 m, pongase en contacto con FELE para obtener mas defalles
Vibracion e Impacto Valor de pico apicode 1 mm de 2 Hza 13.2 Hz; 0.7 G de 13.2 Hz 55 Hz; 1,06 de 55 H a 512 Hz. Cumpla con |EC 60068-2-6 e IEC / ENGO0BE-2-27
Condiclones Amblentales Grado de contaminacion 2. Sin gas corrosivo, gas combustible, neblina de aceite o polvo, IECGOT21-3-3/ IEC60364-)/ IEC60664
& 5| Gabinete del Variador Gabinete A Gabinete B Gahinete C Gabinete DO Gabinete D Gahinete E Gabinete F Gabinete 6 Gahinete H
gi| 8 | 20208/B0VA % %5 %5 - i g - - 2
gg § E 460VCA % 965 9.5 9 9 9 q 975 975
ey [ SISVCA 9 o3 9 - g1 9 g 9 9%




CERUS® X-DRIVE VFD

DIMENSIONES

CXD-005A-2V-
CXD-021A-2V

CHD-DO3A-AV-
4D-018A-4V

CXD-003A-6Y-
CXD-006A-6Y

512" % 984"
%6.69"

C0-031-2-
OD-061A2V

CXD-024A-4V-
(XD-038A-4V

CAD-D09A-6V-
CXD-01gA-6Y

1484 12.6" 5 748"

i

f

CHD-075-2-
CHD-105A-2V

CXD-0d45A-4V~
O0-073A4Y

CHD-0248-6Y-
CXD-045A-6V

9.84" x 15.75"
x8.27"

102X 10697
X10.04™

CXD-M6A-2V-
C(D-180A-2V

CXD-180A-4V

015084V

CHD-054A-6V-
(KD-067A-6V

12997 % 21.65"
Xx10.83"

CXD-215A-2V~
CHD-322A-2V

OXD-220A-4v-
(XD-260A-4V

CRD-0864-6V~
CKD-150A-6Y

W57 x 310"
KL8"

CXD-310A-4V-
CAD-3T0A-4V

CKD-130A-6V—
CND-220A-6V

16.54" % 3157
K18

CXD-460A-4V-
CXD-530A-4V

CX0-290A-6V-
(AD-3504-6V

19.69" % 39.357"
» 1563

CXD-61BA-4V-
CKD-G30A-4V

CKD-430A-6Y~
CAD-6T5A-6V

2156" % 565"
x15.91"




CERUS® X-DRIVE VFD EN GABINETE ,

1-100HP (200/208VCA), 1-125HP (230VCA),
1-600HP (460VCA), 1-600HP (575AC), Entrada Trifasica - ———
VFD en Gabinete UL Tipo 3R y 12 ®=nmun Electric

CARACTERISTICAS DEL VARIADOR I I }

Disefiado para Soportar Entornos Hostiles

* [aoferta estandar UL Tipo 3R y 12 tahleros, maximiza la versatilidad (UL Tipo 4X diseniaco
bajo pedido)

+ El gahinete UL Tipo 3R a prueba de lluvia, reduce la absorcion térmica con un acahado I ®
blanco reflectante y ventiladores de enfriamiento filtrados

* [nterruptor manual - apagado - automatico estandar en todos los tableros

« (lasificacion UL 508C y UL con todos los modelos de variadores para una proteccién
completa del motor ®

* Teclado montado en la puerta para una programacion y acceso al sistema sencillos ' |
+ Opciones de proteccion opcionales especificas de la aplicacion

- Reactores de linea y salida

- FiltrodV /dT

- Filtro EMI / RFI
* Tarjeta de comunicaciones Ethernet y Modbus TCP / IP (BACnet y RS-485)

+ (alentador drea de tablero opcional para condiciones ambientales adversas (solo tipo 3R)

NOMENCLATURA
Serie (Cerus K-Drive)

Grado de Proteccion (NEMA 1, 3R 012)
Tipo de Tablero (Bypass, Gabinete, efc.)
v I ; 0 0

Amperios de Funcionamiento Maximos del Variador (0340=034.44) J
Voltaje Nominal del Variador (200-230VCA, 460VCA 6 575VCA)




CERUS® X-DRIVE VFD EN GABINETE

INFORMACION PARA PEDIDOS DIMENSIONAMIENTO (UL TIPO 3R)

Mileode o =
1ero de { P

Nimero de Pate ———

CXD3R-EDOCAS-2V 1 48 100 CXD3R-EDO042-2V
! (XDIR-EDODES-2V 15 69 100 | CKDIR-EDO0G0-2V | 15 & 100
| CXD3R-EDOOTG-2V 2 | 78 100 | CD3R-Do0e-2 | 2 68 100
| CHD3R-EDOTIO-Y 3 1l 100 CHDIR-EDOCSG-V | 3 96 100
| CXD3R-EDOITS-2V 5 | 175 100 | ODR-ED0IS2-Y | 5 152 100
| CXDIR-EDOZS3-V 15 53 100 | (XD3R-ED0220-V 15 22 100
| CXD3R-EDORZZ-V 10 | 32 100 | OD3R-E00280-N | 0 2 100
(ND3R-EDO4E3-2Y 15 483 100 D3R-ED0420-V | 15 a2 00
| OD3R-EDOGZIV 20 I [3h] 100 | OD3R-ED0SA0-DY | 0 54 100
CXD3R-EDOTB2-2V 5 782 100 CHD3R-ED0EB0-2V 5 68 100
| CXD3R-EDO920-V 30 | Q 100 | CXDR-EDOBO0-DV | 30 80 100
| CHDIR-ED1200-2V 40 120 00 | CADIR-EDID40-2V | 40 104 100
| CXD3R-EDIS00-2V 50 I 150 100 | OR-EDB00- | 50 130 100
| CADR-EDITTO-V 60 m 100 ' CXD3R-EDI540-2V 50 154 100
| CAD3R-t0Z2I0-2V 5 | b 100 | oosR-e- | [ 192 100
| CXD3R-ED2B50-1V 100 25 100 | (XD3R-E02480-2V | 100 248 100
coR-DINN | 125 3 100

Nimero de Parte

Numero de Parte

OD3R-EDO021-4V CXD3R-EDOOTT-6Y . 7
DXD3R-EDOTS0-4V 15 | 3 100 CDSR-ED004-5V | 15 24 100
| CODR-EDOO34-4V 1 ] 34 100 | OO3R-0002FeY | Nz | 100
(XD3R-EDOO4B-AV 3 | 48 100 CHD3R-EDOC33-6V 3 39 100
| (XD3R-EDOOTG-4V 5 | 76 100 | CADIR-EDOOGT-BY | 5 6] 100
CAD3R-EDOTIO-4Y 15 1l 100 ODR-EDO0RO-BV | 15 9 100
| (XD3R-EDOMO-4V 10 | 1] 100 | CO3R-EDONO-6Y | 1 1 100
| C(O3R-EDOND-4V 15 2 100 ' CXDR-EDOTO-6Y | 15 i 100
| CXD3R-EDOZT0-4V 0 | u 100 | CDIREDOR06Y | 0 2 100
| CADIR-EDO40-4V 5 £l 100 | CXDIR-EDOZT0-6V 5 bl 100
| CXD3R-EDOA00-4V 30 I a0 100 | ODR-D0R0-6Y | 30 2 100
| CADSR-EDOS20-8V 0 52 100 ' COR-DMIOH | 10 4 100
| [XD3R-EDOGS0-4V 50 [ [ 100 | OD3R-00520-8 | 50 52 100
(XD3R-EDOTTO-4V 60 7 100 CAD3R-ED0G20-6V 60 62 100
| CXD3R-EDOGE0-4V 75 [ % 100 | ooR-Domo-V | ] m 100
CXD3R-EDI240-4V 100 124 100 COR-D09%0-5Y | 100 9% 100
| CADSR-EDISS0-4V I | 15 100 | ODRDIB0-0V | 15 15 100
| CDIR-EDIBND-4V 150 180 100 ODR-DIM0-6Y | 150 144 100
| CXDWR-ED2400-4V 200 | 240 100 | ODIREDI20-6Y | 00 192 100
| CXD3R-ED3020-4V 50 0 100 ODR-ED2420-60 | 50 P! 100
| OD3R-ED36I0-4V 300 | 3l 100 | CXD3R-ED2830-6Y | 300 9 100
| COR-D4U0-4V 50 au 100 _ CXDR-EDS360-6V | 50 536 100
[ CXD3R-EDATO-4Y 400 | an 100 | CIO3R-D3E20-6Y | 400 02 100
CXD3R-EDSI150-4V 50 555 00 OO3R-DAR0-6V | 450 a2 100
| OORED00-N | 500 1 50 : 100 ] OOR-D420-H | 500 . 41 ) 100

OPCIONES DEL TABLERO (UL TIPO 3R)

Opciones de Fabrica (UL Tipo 3R)

Desconexion manual del arrancador del motor

Opciones de Fabrica (UL Tipo 3R)
Reactor de linea el 3%

| Desconexion dat disyuntor de caja moldeada | Reactor de linea al 5%
Botones de inicio / parada {en lugar del interruptor HOA) Reactor de salida’
| Luz piloto de falla (roja) | Fillro dV/dT 2
Luz pitote de inicio (verde) Filtra EMI/RFI
[ Patenciometro de velocidad | Supresor de sobretension
Botdn de parada de emergencia Calentador de espatio de panel

| Teclado montado en la puerta con cublerta con cerradura |

Kit de pie independiente (12 pulgadas / 304 centimetros)

Tarjeta de comunicaciones Ethemet 12y Modous TCR /1P

' Disponible salo para modelos de 460 VCA
2 Disponible sofo para modelos de 460 y 575 WA




CERUS® X-DRIVE VD EN GABINETE

Niimero de Parte

200/208VCA P B0VA
AIC Umero ge Farte P FA

ODI2-ED004-2V 1 48 100 ODI2-ED0042-2V 1 42 100
0D12-ED0069-2 15 69 100 (XDI2-ED0060-2V 15 6 100
CXD12-EDOOTE-2V 2 78 100 ODI2-EDO0GE-2V 2 | 68 100
CXDIZ-EDATI0-2V 3 1l 100 CXD12-ED0O96-2V 3 96 100
CADIZ-EDONTS-2 5 175 100 CXD12-EDOISZ-2V 5 | 52 100
CHDIZ-EDODZ-V 15 53 100 ODI2-ED02202V 75 n 100
CDIZ-ED0-N 10 [7¥) 100 ODR-EDO280-2V 10 | 3 100
CXD12-ED0MB3-2V 15 183 100 ODI-EDO420-2V 5 2 100
CKDIZ-EDD6ZI-2V 0 1] 100 ODIZ-ED0S40-2V ] | 5 100
CXDI-EDOTB2-2V 5 182 100 CXD12-ED0BB0-2V 5 6 100
CXDI2-ED0920-V 30 9 100 ODI2-ED0800-2V 0 | B0 100
CXDI2-EDI200-2V 40 120 100 CXD12-EDI0A0-2V 40 104 100
CXDI-EDIS00-2 50 150 100 CXDIZ-EDI300-2V 50 | B0 100
CADI-EDITTO-LN 60 m 100 ODIZ-EDIS40-2V 60 154 100
CXD1-ED2210- 75 w 100 ODIZ-EDI920-2V 75 | [ 100
CXO12-ED2850-2 100 25 100 CDI2-ED2480-2V 100 u8 100
CXDI2-ED3120-2V 15 [ 7] 100

; 460VCA : 5T5VCA

o NLimero ¢e Parte
Numero de Parte A Nuimero de Parte A

CHDIZ-ED002I-4V 1 2 100 CQUDI2-EDOOTT-6V ] 17 100
CNDIZ-EDO030-4V 15 3 100 OND12-ED0024-6Y 15 24 100
ODIZ-ED0034-4 2 34 100 ODIZ-EDO02T-6 2 | 1 100
ODI2-EDO04E-4V 3 48 100 (XDIZ-ED0033-6V 3 39 100
CXDI2-EDO0T6-AV g 16 100 CXDI2-ED0GI-6V 5 [ 3] 100
CHDI2-EDOTIO-AV 15 1l 100 CDIZ-ED0030-6V 75 9 100
CKDIZ-EDOID-4Y 10 1 100 CXDI2-EDONO-6V (] | 1l 100
CHDIZ-EDOZIO-4V 15 i 100 CXDI1Z-EDOITO-6Y 5 il 100
CXDI2-EDO2T0-4V 10 bij 100 (Diz-Eozz0-6¥ ] | n 10
ODI2-EDO340-4V 5 U 100 CD12-EDO2T0-6V 5 ] 100
CXDI2-ED0400-4V 30 ] 100 CIDI2-ED0320-6V 30 | R 100
CDI2-ED0520-4 4 52 100 CXD12-EDO4I0-6V 40 4 100
CIDI2-EDDGS0-4V 50 65 100 CADI-ED0520-6Y 50 | 5 100
CXD12-EDOTTO-4V 60 i 100 CXDIZ-ED0G20-6V 60 7] 100
CXD12-EDO90-4V 75 % 100 ODIZ-EDOTTO-6V 75 | n 100
| CIDIZEDIZAO-V | 100 ] 100 | ODI2-EDO330-6V 100 . % 100
CHDI2-EDISEO0-4V 1% 156 100 CADI2-ED1250-6V 15 | 15 100
CKDTZ-EDIBO0-4V 150 180 100 CXDI2-EDI440-6V 150 ] 100
CADI2-EDA00-4V 00 240 100 CXD12-ED1920-6V pil] | 9 100
CXD12-ED3020-4 50 ) 100 CXD12-ED2420-6V 250 u 100
CXD12-ED3610-4 300 %l 100 CXDI12-ED2890-6V 300 | 29 100
CHDIZ-ED4T40-4V 350 4 100 ODI-ED330-6V 350 B 100
CXD12-ED4TTO-4V 400 am 100 ODIZ-ED3320-6V 400 | m 100
0XD12-ED5150-4V 850 55 100 OD12-ED4120-6V 450 i 100
CXDI-EDS900-4Y 500 590 100 O/DI-ED4T20-6V 500 [ i 100

OPCIONES DEL GABINETE (UL TIPO 12)

Opciones de Fabrica Opciones de Fdbrica
Descanexion manual del arrancador del motor Tarjeta de comunicaciones Ethermet IP y Madbus TCP / 1P
Desconexion del disyuntor de caja moldeada Reactor de linea el 3%
Botones de inicio / parada (en lugar del interruptor HOA) Reactor de linea a 5%
Luz pilofo de falla (roja) Reactor de salida '
Luz piloto de inicio (verde) Filtro dV/dT 2
Potenciometro de velocidad Filtro EMI/RFI
Botiin de parada de emergencia Supresor de sobretensidn
Teclado de montale en puerta con cublerta
! Disponible solo para modelos de 460 VA

2 Disponible solo para mocelos de 460 y 575 VICA




(ERUS® X-DRIVE VFD EN GABINETE

Frecuencia de Salida Maxima

Método de Enfriamiento Refrigeraciin por alre forzado mediante ventiladores internos
Clasificacion de corto drcuito 100KA
Aprohaciones de agencias Listado ULy cUL, marcado (E
Métodos de Control Modelos de 200/208/ Z0VCA y 460VCA: Control W/ SVC (Control Vactorial Sin Sensores) Modelos de 5T5/690VCA: V/F y SVC
Tipo de Control PWM (Modulacin de Ancho de Pulso)
5 Precisién de Frecuendia Digital: 0.01 % tle Frecuendia de Salida Maxima
= Andlog:a 0] % cle Frecuencia de Salida Maxima
% Curva de Control V/F 12 airvas VIF preestablecidas y curva cuarada de cuatro puntos
E Relacion de (ontrol de Velocidad 112 (5Hz-60Hz) @ 60Hz de Frecuenda Mixima
S

Modelos de 200/208/ BOVCA: 599Hz (S5kW y superior: 400Hz); Modelos de 460VCA: 509Hz (I0KW v superior: 400Hz); Modelos de 575/690VCA: 599Hz

Torgue Variable: 120% de la corriente nominal del variador durante | minuto cada 5 minutos de fundonamiento

Gpiciin deSicorn Torque Constante: 150% de a corriente nominal del variador durante 1 minuto cada 3 minutes de funcionamiento y 160% por 3 sequndos dutante cada 25 sequindos de funcionamiento
Torque de Ariangue Hasta 150% o mads a 0.5Hz (Precision de Torque + 5%)
Limite del Torgue (Micel de Blogueo) Torcue Variable: Max. 130% de corriente del torque; Torque Constante: Max. 160% de corriente del torque
Mitodo de Operacion Teclado / Termnales | Comunicacidn (Modous y BAMet integrados)
Aluste de Frecuesici Emmg}tm A;g If:;ﬁ; sallﬂé‘::w 4- 20mA v una Al 0-10VDC.
Sefial de Inicio Adelante, Reversa y Satudida (algunas fundones pueden iniciar y detener el Vatiador seqin la sefal analdgica)
Entradas Digitales Se pueden configurar & enl:adasdlgllases programables para :ualquner seleccion deuna Iarga ||s.ta de runcmnes
De Varios Pasos Se pueden configurar hasta ades, incluido el Sacudida mediante entraias digita
Por | Tiempo de Aceleracidn [ Desaceleracidn | 0.00- 600.00/0.0- 5000.0 seq.mcm Tres valores preestablecidos ACC/DEC conmutados por enlradas dlgllales 0 uno por frecuencla, Patrdn de curva en's de aceleracién | desaceleraciin
Entradas ¥ Preajustes adiconal ajustable
£ | Digitales Parada de Emergendia Fl disparo y apagado externos inferrumpen inmediataments fa salica del Variador en cualquier mélodo de control
E Sacticlida Funcionamiento del Sacudida con frecuencia Sacudida ajustable
Reestablecimiento de Fallas Restablece las fallas del Variador a fravés del tectado, entrada digital o comunicacion. Algunas fallas critcas solo se pueden restablecer ciclando la alimentacion del Variador
Entradas de Sequridad Terminales SCM y STO para cableado del circuito de seguridad
Oapits Tres Relés Mutifuncidn Un relé con forma C; contacto 250VEA 3A/30VDC34; Dos reliés con forma A: 250VCA 12A/30DC 34, Cada relé se puede programar para cualuier sleccldn de Ja lista de funcianes
Dos Saliclas Anakogicas Opclones: Frecuendia de Salida, Corriente de Salida, Voltaje de Salida, kW de Salida, Voltaje de Enlace de CC, Nivel de Sefial de Entrada V1 o |, Ambas salidas son escalables de 0-10V (C a 200%
RSl Coerarice e Freniado de CC, Limite de Frecuencia, Frecuencias de Salto, Seaundo ACC/DEC. Reinicio Automético, PID con Suspensidn, Arranque Rapido, Biisoueda de Velocidad!, Frenado de CC, Compensacion

e Deslizamiento, Precalentamiento de! Mator, Reduccidn de Temperatura, Contiod de la Compuerta, Bombern Anular, Apagar, etc.

Funciones | pretecciones de Funcionamiento de

Llenado de Tuberia, 2do PID, Disparo por Al, Sobrepresidn, ULD (carga insufidente), HLD (sobrecarga), Demanda Doble, Fuga de Tuberia, Tuberia Rota, MMC, Multi-Variador con Avance | Retraso

I3 Bomba | Espera v Jokey, Redundancia de Transtuctor, Lubricacidn, L de Pantalla, efr.
Dispares par Filla del Narador Sooratensitn, Baja Tension, Sobrecorriente, Sobrecarga, Cortocircuito, Fala a Tierra, Sobrecalentamiento del Variador, Pérdida de Fase de Entrada, Fase de Salida Abierta, Error de Comunicacidn
de la CPU, Pérdida de Sefial, Falla de Hardware, etc.
Motor Sobrecargado Proteccidn de sobrecarga del motor electronico ajustable
Torque Variable de 200/208/230/460VCA: al 200% de la comlente nominal del Varfaor
Tomue Constante de 200/208/230/460VCA: a1 240% de la comlente nominal del Variador
Sobrecarriente Pinza de Corriente: Torque Varkable: 130- 135%, Torgue Constante 170- 175%
B Motlelos de 575/690VCA: al 225% de Ia corriente nominal del Variador
E Pinza de Corrlente; Torque variable: 128- 141%, Torque Constante: 170- 175%
2 Modelos de Z30VCA: A voltzje de bus de (C de 410 VCC
) Modelos de 460VCA: A voltaje de bus de CCde B20W(C
Sebrelgnion Modelos de STSVCA: A vo!tajle de bus de CC de 1016 VCC
Modelos de 6IOVCA: A vollaje de bus de CC de 1189 VCC
Excesode Temperatura Sensores de temperatura integrados de 1GBT y banco de capacitores
Reiniciar despuds de [PF Duracion de pérdida de potencia ajustable hasta 20 segundos. La corriente de fuga es superior al 50% de la corriente nominal del variador
Mlarma del Variador Prevencidn de Blogueo en ACCy DEC, Sobrecarga, Falla del Sensor Térmico, Conclansadores de Alla Temperatura, Pérdida de Sefial, Sobrepresidn, Subcarga, Sobrecarga, elc,
ﬁ 3 Informacion de Operacidn Frecuencia de Salida, Corriente de Salida, Referencia de Frecuencia, Velocidad de Funcionamiento, Voltaje de CC, kWattimetro, Tiempo de Ejecucian, Tiempo de Ultimo Disparo, Presidn, etc,
E Historlal de Fallas Fl variador almacena las 5 Ultimas fallas
Temperatura de Dperacidn NEMA T 14°F - 104°F (-10°C - 40°C), Tipo Ablerto: 14°F - 122°F (-10°C - 50°C)
Temperatura de Almacenamiento -I3°F - 158°F (-25°C- 70%C)
% Humedad Amblental Hasta 95% RH. (sin condensaciin)
= Alttud Normal hasta Eoﬂpie_s_ {l_IJGEI m), En altitudes de hasta 2000m, reduzca en un1_$ I corriente nominal o por debajo de los 0.5°C de temperatura por cada 100:m por encima de los 1000 m. La
= altitud méxima para el sistema TR Corner Grounded s de 2000 m, para aplicaciones de mds de 2000 m, pangase en confacto con FELE para obtener mas detalies
Vibracién e Impacto Valor de pico a pico de | mim de 2 Hz a 13.2 Hz; 0.7 Gde B.2 Hz a5 Hz; 106 de 55 Hz a 512 Hz, Cumpla con IEC 60068-2-6 & IEC/ EN6O06S-2-27
Condiciones Ambientales Grado de contaminacian 2. Sin gas corrosivo, gas combustible, neblina de acelteo polvo. IECB0TZ1-3-3/ IFCA0364-1/ IFCB0664-1
= = Gabinete del Variador Gabinete A Gabinete B Gahinete € Gatinete DO Gabinete D Gabinete E Gabinete F Gabinete G Gabinete H
= ’g & g | 200/208/2300CA 9% 95 9%5 - o a - - -
g = __§ ‘% 460VCA 96 96.5 965 97 97 a7 97 915 a15
&= STSVCA q P8 9 - a7 a1 a7 98 a8




CERUS® X-DRIVE VFD EN GABINETE

DIMENSIONES (UL TIPO 3R)

4

X-Drive en Gabinete

2 |||| "

ive en Gabinete X-Drive en Ga A
CXD3R-ED0048-1V CXO3R-£00042.21
CXD3R-ED0069:2V OXD3R-EDO0BO2Y
CXD3R-EDOCT8 2V CORED0066 2V
CXORR 00110V 35X 260" OXO3R ED0096 2 ——
COR-£0075-20 116375" CXD3R EDOIS2.2V e
OR-EDOS3 R B0V '
CXD3R-EDOZ22-2V CXD3R-EDO2R0-2V
CD3R-ED0483-2V CXD3R-ED0420-2V
CXD3R-EDO621-2V 5 7 CHD3R-EDOS40-2V
CHOZR-EDOT2-V ik CHO3R-£D0680-2V 05X nr
CXD3R 009202V CXD3R-£D0800-2Y X635
3R D200V R ORI B5 KB X635
D3R D1S00-2V I35 CXD3R-ED13002V 5" 40"
ODSREDITION D— COREDIS402 X205°
OXD3R E0220-2V s COREDIZ0 ——
OOR B0 DR B0 g

CXD3R-ED3I20-2V

A

CICVC
20IVL

X-Drive en Gabinete

CAD3R-ED00ZI-4V CHD3R-EDO0IT-6V
CHDBR-ED0030-V CAO3REDD024-6Y

CXDR-ED003-4V CIOFR-ED00Z7-6V

CHD3R-ED0046-4V CAD3REDO03G-5V it 55
(XDSR{DOD?E-&U 365" x 260" GDSR-EDQQ?HV ;'(]5 3-5;
CLD3R-EDONO-4V X16375" (XD3R-ED0030-6V '
CXD3R-EDON40-4Y (CXD3R-EDONO-6V

CHDBR-EDOZI0-AV CXD3R-ED0IT0-6V

CADR-ED02T0-4V XD3R-ED0220-6V

CADR-EDO3A0-41 CHDBR-EDORTO-6V -
CAD3R-ED0400-4V " CU3R-EDO320-6V | -
CAD3R-ED0520-4V e CIOSR-ED0410-6V ' _
CHDBR-ED06S0-4V (XD3RED0S20-6 [
CXDSR-EDOTT0-4V 55 90" CAO3REDO620-6V ,
(XD3R-EDO960-4V x16.375" CXD3R-EDOTI0-6V 5157 % 340"
CXDIR-EDI240-4V S5 % 5407 (CXD3R-ED0290-6V Xx205"
(XD3R-ED1560-4V X 205" (XD3R-EDIZ50-6V

CKD3R-EDIB00-4V CAO3R-ED1440-6Y
(HD3R-ED2400-4 565 390" OXD3R-EDIR0-6V 5.5 X 3007 % 205°
OXD3R-ED3020-4V X205 CADBR-ED2A20-6V Bt
OO3R-ED310-4Y CXD3R-ED2890-6 phs
CHDBR-ED4HO-4V S CHD3R-ED3360-6V

CDR-EDATT0-4V 1 CID3R-ED3820-6V _—
CAD3R-EDSIS0-4 CXD3REDAIZ05V o
(XD3R-EDSS00-4V (XD3R-ED4T20-6V



CERUS® X-DRIVE VFD EN GABINETE

DIMENSIONES (UL TIPO 12)

CXDI2-ED3120-2V

HxWxD

ID12-ED0048-2V

ODZ-ED00632Y CXDI-ED00G0-2V

CXD12-ED00TE-2V CXD12-EDO06E-2V

CXDIZ-EDOII0-2Y i i CXDI-EDOOSE-2V

CXD12-EDOITS-2V FETERELLD CXDI12-EDOISZ-2Y 390" 40" 130"
DRz OXDI-EDOZ0-2

ODIZ-ED322-2V CDI2-ED0280-2

CXD12-ED04E32Y XDIZ-ED0420-21

CXDI-ED0621-2V CXD12-EDO540-2V

ODIZ-EDITE2IV 4507 X3007 X B TXD12-EDO680-2V e
CDIZ-ED0320 2V CXDI2-ED0B00-24 g
CDIZ-EDI200-2V I EXDIZ-EDI0A0-2Y

CDIZ-EDI500-2V SL0T3B01I0 CADIZ-ED1300-2Y 5.0 360" 1 170”
CXDIZ-EDITI02 XDIZ-EDI5A0-2

CXD12-ED2210-2 630" X 3607 210" CDI2-E1920-24

OD12-ED2850-2Y CXD2-ED2480-21 630" K 3607 K 210"

ONDI2-ED002I-4Y CADIZ-ED00TT-6V
CADIZ-EDOT30-4V XDIZ-ED00Z4-61

| ODI-EDO03A-4V _ CDIZ-ED00ZT-6V
CNDIZ-EDODA-AV. XDT2-EDO0Y-6V.
CXDIZ-EDO0T6-4V [ CXDI2-ED0061-6Y 30.0" % 240" K 130"
CXDI2-EDOTIO-4V . ({D12-ED0090-6V
OD12-EDOMD-4V CHDIZ-EDONI0-6Y
OIDIZ-EDO210-4V CADIZ-EDOIT0-6V.
CHDIZ-ED0270-4V (XDI2-ED0220-6V
CHDIZ-EDO340-4V (ADR2-EDO2T0-6Y
CHDIZ-ED0400-4V (XDI2-EDO320-6V 450703007 (1307
OIDIZ-EDO520-4Y 4507 K300" X 13.07 (HDIZ-EDO4IO-6Y
OXDI2-ED0G50-4V (XDI2-EDOS20-6V
OD12-EDOTT0-4V CHDIZ-EDOGZ0-6V
Qe S0 X0 S 507360 00
CHDIZ-EDIS60-4V CXDI2-ED1250-6Y
CAD12-EDIB00-4V CXDI2-ED1440-6V
CXD12-ED2400-4V CXDIZ-EDIS20-6Y
ODIZ-ED3020-4V CXD2-ED2420-6V P
CHDIZ-ED3EI0-4V 63,07 K36.0" X 20" (XDI2-ED28%0-6V L
CXDI2-ED4140-4V (NDI2-ED3360-6V
CD1Z-EDATT0-4V (NDIZ-ED3820-6V
CHDTZ-EDSIS0-4Y CXDIZ-ED4120-6Y 930" K 120" X 250"
OND12-ED5900-4V 930" k720" % 507 CNDIZ-EDAT20-6Y




CERUS® X-DRIVE CONTROLADOR DE TORRE DE ENFRIAMIENTO

1~40HP (200/208/230VCA), 1-125HP (460VCA), Entrada Trifésica
Opciones del variador solo o automatizacion de edificios
VFDs de Ahorro de Energia

CARACTERISTICAS DEL TABLERO

Se integra con un sistema de automatizacion existente o una opcion de control de tempreratura para una aplicacion

independiente ; B e
« Opciones escalables para adaptarse a cualquier aplicacion

« Tamafio adecuado para opciones adicionales que incluyen bomba de aspersidn, control del calentador del depdsito,

reactores de linea y otras caracteristicas criticas ' I i
Cerus® X-Drive para un rendimiento dptimo < H
+ (ontrol de vector espacial para una salida de onda sinusoidal limpia para mayor eficiencia y mayor vida Gtil del motor . ? .

* Modo de ahorro de energia automdtico

+ (ontroles PID duales; primario para mantener la temperatura, presion, etc. y secundario para el control PID de dispositivo ©
externo

+ Medicién estandar de kWh del uso de energia para optimizar el control

Miltiples puntos de ajuste PID

* Programable y seleccionable para mantener [a presion / temperatura durante diferentes estaciones o condiciones de |
funconamiento g_,!!_-

Bypass de 3 contractores y HOA integrado estandar =

* |ndicadores de estado y HOA integradas para una operacion simplificada

+ Variador que aisla el hypass de tres contractores con opciones de desconexion estandar

El control de fuente dinica reduce los componentes y aumenta la confiabilidad

+ Amplia gama de opciones disponibles

* Un punto de conexion para energia

La opcion de control de temperatura proporciona un funcionamiento auténomo completo

* |ceal para modernizacion

= Secuencia de inicio / parada para ventiladores, amortiguadores y bombas de aspersion

* Proporciona salida analdgica para variar la velocidad de la unidad

* Acepta entrada directa del sensor tipo RTD o termopar

* Ajustes para puntos de consigna e histéresis

CARACTERISTICAS OPCIONALES

Franklin Electric

Control de calentador de Depdsito Arrancador de bomba de pulverizacion
~ = Previene lacongelacion NAAEw Arrancador de voltaje completo con relé de sobrecarga
=+ (ontactor activado por seial externa (es decir, termostato) ~+ Interruptor HOA proporcionado
* Disposicién para la proteccion de agua baja + Opciones de indicador de estado
Recorte de vibracion . .
® ' Disposicdn para corte del interruptor de vibracion T bt

Control de temperatira de 2 etapas * Propordona120VCAa 2A

+ Secuencia de inicio / parada para ventiladores, amortiguadores y bombas de
aspersion

* Poporciona salida analdgica para variar la velocidad de la unidad

+ Acepia entrada directa de sensor tipo RTD o termopar

s Ajustes para puntos de consigna e histérsis

Reactor de salida / filtros
o | + Uselo cuando los cables del variador al motor excedan a los 35'a 460 VCA o més
!!I + Por encima de 100" use filtro de salida

+ Disminuye el nivel de picos de voltaje para evitar a ruptura del aislamiento del motor

Reactores de linea

+ Para uso en sistemas con energia de la red puiblica inestable, cables
[argos desde el transformador de servicio al VFD y/o cuando la fuente de
energia es superior a 10 veces la clasivifacion de kVA del inversor

* Proporciona filtrado de distorsién arménica

(alentador de espacio de panel
+ Para evitar la conclensacion v la congelacion




CERUS® X-DRIVE CONTROLADOR DE TORRE DE ENFRIAMIENTO

e (e Enfriamier

| Numero de  Parte UL Tipo 3R
CTPI-BYPOOR-2V-3 CTP3R-BYPOOI-2V-3
2 56 CTP-BYPO0Z-2V-3 CTPIR-BYPO02-2V-2
| 3 106 CTPI-BYPODS-2V-3 CIP3R-BYPOG3-2V3
. 5 16.7 (TP1-BYPOOS-2V-3 CTP3R-BYPOO5-2V-3
| 75 U2 CTPI-BYPOOT-2V3. (TP3R-BYPOOT-2V-3
. 10 _ 0.8 CTPI-BYPOI0-2V3 (TP3R-BYPOI0-2V-3
| B [ i1 TOPIBYROS-2Y 3 (P3R-BYR05V3
’ 20 | 594 {TPI-BYPOZ0-2V-3 (TP3R-BYPO20-2V-3
[ T | g CTPI-BYPOZS-2V-3 (PIR-EYPOS-23
: 30 | 8 (TP1-BYPO30-2Y-5 (TPIR-BYPO30-2V-3
| 40 | 4 CTPI-BYPOAO-2V-3 (TP3R-BYPOAD-2Y3.
(ontrol.de Torre de Enfriamiento, 460VCA, Entrada Trifasica
FLA | UL Tipo1 i UL Tipo 3R
1 21 CTP1-BYPOOI-AV-3 ; (TP3R-BYPOOI-4V-3
= 2 ! 14 CTPI-BYPOOZ-4V-3 CTP3R-BYPOO2-4V-3
| 3 18 CTPI-BYPOO3-AV-3 _ (TP3R-BYPOGZ-4V2
: 5 16 (TPI-BYPOOS-4V-3 (TP3R-BYPOCS-4V-3
| 75 1 CTPI-BYPODT-AN-S CTP3R-BYPOGT-4V-3
, i0 14 CTPI-BYPOIO-4V-3 (TP3R-BYPOTO-4V-3
| 15 P CTPI-BYPOTS-4V-3 CTP3R-BYPOTS-4V-3
0 bl CTPI-BYPO20-4V-3 (TP3R-BYP020-4Y-3
| 5 E7 [TPI-BYPOZS-4V3 (TP3R-BYPIZS-AVS
' 0 40 CTPI-BYPO30-4V-3 CTP3R-BYPO3D-4V-3
| 40 52 (TPI-BYPOAD-4V-3 (TP3R-BYPO40-4V-3
. 50 65 (TPI-BYPOSO-4V-3 (TP3R-BYPOSD-4Y-3
| 60 i - CTP3R-BYPOG0-4V3
; 7 % - (TPIR-BYPOTS-4V-3
| 100 2] - (TP3R-BYPI00-4V-3
L 125 136 = (TP3R-BYPIZS-V-3
| 150 180 - CTP3R-BYPIS0-4V-

Luz piloto de arrangue (verde estandar)

Opciones del Gabinete
Calentador de espacio de panel 60W

Luz piloto de Bypass (ambar estancar)

(Calentador de espacio de panel 150W

! Luz piloto de fala (rojo estandar)

Calentaclor de espacio de panel Z50W

Luz piloto de apagado (rojo estandar)

(alentador de motor

Sensor de temperatura de inmersion, .5°

i Contrclader de temperatura

Calentador de Depdsito

3 3 2 25 (1P-g/HI-25 7 1 CIP-9/H-25
1 j 15 3 10 C1B-0/Hi-4 | 34 34 2 CTP-0/H-4
| 2 | 2 | 4 | 60 | C1D-0/Hi-6 | 1 15 3 CP-0/H-6.
f 25 ; 3 6 80 | (TP-5/Hi-8 ' 2 2 5 (TP-5/H-8
| 3 | 35 | ] [ we ] CIP-1B/H-I0 | 2 3 5 aP-8/H10
| 4 | 5 0 | B30 CTP-18/Hi-T3 | 3 3 15 CIP-18/H-13
| 3 | 65 | I | 10 | CIP-18/HIT | 3 5 10 CIP-8/HT
75 85 i 20 (TP-32/H1-22 | 5 15 15 P32
| 9 | 10 | 1 [ ® ] CTP-32/HI-26 | 15 15 15 CIP-32/H-26
1l ' 1 % 320 P-R/H32 15 10 20 apP3H32




(ERUS® X-DRIVE CONTROLADOR DE TORRE DE ENFRIAMIENTO

Método de Enfriamiento Refrigeraciin por aire forzado mediante ventiladores internos
(lasificacién de corto circuito 100kA
Aprobaciones de agencias Listada UL y cUL, marcado CE
Métodos de Controd Modelos de 200/208/Z30VCA y 460VCA: Controi V/F, SVC (Control Vectorial Sin Sensores) Modelos tle S75/690VCA: V/F y SIC
Tio de Confrol PWM (Modulacion de Ancho de Pulso)
7 ) ' Referencia Digital: 0.01 Hz (Por Debajo e 100 Hz), 01 Hz (Por Encima de 100
Seinn sk fue Referencia Ar:hga: [Frew_madesjgnda Maxirr).alx n,os(fe_on (sf1bit) =
= 2 ; Digital: 0.01 % de Frecuencia de Salida Maxima
= Redonds feamce A0g 01 e Fecenatesalda W
- (Curva de Control VJF 12 curvas V/F preestablecidas y curva cuadrada de cuatro puntos
E Relaciin de Control de Velocidad 1112 (5Hz-60Hz) a 60Hz de Frecuencia Maxima
S recuencia de Salida Maxima Modelos de 200/208/230VCA: 539Hz (S5kW y superior: 400Hz); Modelos cle 460VCA: 595Hz (90kW y superior: 400Hz); Modelos de 575/690VCA: 599Kz
Caparkda e Sohcis Torgue Variable: 120% de Iacunie_me neminal del variador duramelmim_nocadaE mInqlusdeluncionamieqm .
Torgue Constante: 150% de la corriente nominal del variador durante | minuto cadla S minutos de funcionamiento y 160% por 3 sequndos dutante cada 25 segundos de fundionamiento
Torgue de Arrangue Hasta 150% o mas a 0.5z (Precisidn de Torque +5%)
Limite ded Torgue (Nicel de Bloguea) Torgue Variable: Max. 130% de corriente del torque; Torque Constante: Max. 160% de corriente del torque
Método de Operacian Teclado / Terminales | Comunicacion (Modbus y BAChet integradas)
: ; Dos Entradas Analdgicas 0- 10VDC/ 4- 20mA y una Al 0-10VDC.
Msiege e Digital: Teclado o mgmunicamn f ¢
Sefial de Inicio Adelante, Reversa y Sacudida (lounas funciones pueden iniciar y detener el Vanador segun [a sefial analogica)
Entradas Digitales Se pueden configurar 8 entradas digitakes programables para cualguier seleccion de una larga lista de funciones
De Varios Pasos Se puedan configurar hasta 17 velocidades, induido &l Sacudida mediante entradas digitales programables
Por | Tiempo de Aceleracion / Desaceleracidn | 0.00- 600.00/0.0- 6000.0 segundos. Tres valores preestablecidos ACC/DEC conmutados por entradas digitales o tno por frecuencia. Patrdn de curva en S de aceleracion / desaceleracion
Entradas y Preajustes adicional ajustable
E Digitales Parada cle Emergencia El disparo y apagado externos interrumpen inmediatamente [a salida del Variador en cualquier métodao de control
E ) Sawdida | Funcionamiento del Sacudida con frecuencia Sacucida ajustable
Reastablecimiento de Fallas Restabece as fallas el Variador  raves el eciado, entraca dital o comunicacion, Algunas fall crticas sl se pueden restablecer ccando 1 alimentacian gel Variador
Enfradas de Seguridad Terminales SCM y STO para cableado del circuito de seauridad
il Tres Relés Multfurcion One relay with Formm C: Z50VCA 3A/30VDC 34 contact; Twa refays with Form A: 250VCA 1.24/30VDEC 3A. Each rely can be programmed o any selection from the functians fist
Des Salidas Analdgicas Opdones: Frecuencia de Salida, Corriente de Sallda, Voltaje de Salida, kW de Salidla, Yoltaje de Enlace de CC, Nivel de Sefial de Entrada V1 o I, Ambas salidas son escalables de 040V (Ca 200%
Fiidnie OB e Frenado de « Lﬂnﬂede Frecuencia, Frecuendias de 5@;@Segurﬂﬁ-m;mlmc{q:m:{ftamautﬁ@taﬁ'f.ii’;;paslﬁn,ﬁnmquéﬁiam@mmd'a'ﬁj}\abcidaﬁ_;ﬁé’fﬁio*ﬁéﬁtmpmm
de Deslizamiento, Precalentamiento de! Motor, Reduccidn de Temperatura, Control de la Compuerta, Bombern Anular, Apagar, ete.
Fundones / protecciones de Fundonamientode | Llenado de Tuberfa, 2do PID, Disparc por Al, Sotrepresion, ULD (carga insuficente), HLD (sobrecarga), Demanda Doble, Fuga de Tuberia, Tuberla Rota, MMC, Mulli-Variador con Avance | Retraso
Ia Bomba | Espera y Jokey, Redundancia de Transductor, Lubricacidn, impieza de Pantalla, etc.
Dispars por Fala dl Variodor Sobretensidn, Baja Tension, Sobrecorriente, Sobrecarga, Corfocircuito, Fala a Tierma, Sobrecalentamiento del Variador, Pérdida de Fase de Entraa, Fase de Salida Abierta, Error de Comunicacidn
e la (U, Pérdida de Seial, Falla de Hardware, etc.
Motor Sobrecargado Proteccitn de sobrecarga del motor electrdnico ajustable
Torque Variable de 200/208/230/460VCA: al 200% de la corriente nominal del Variador
Tomque Constante de 200/208/730/460VCA: al 240% e 2 camriente nominal del Variador
Sobrecorriente Pinza de Corriente: Torque Variable: 130- 135%, Torgue Constante 170- 175%
= Modelos de 575/690VCA: al 225% de fa corriente nominai de! Variador
% Pinza de Comiente: Torque variable: 126- 141%, Torque Constante: 170~ 175%
2 Modelos de 230VCA: A voltaje de bus de (C de 410 V(C
Sobrelensién Madelos de 460VCA: Amltqkde buss de CC de 820 VCC
Modelos de ST5VCA: A voltzje de bus de CC e 1016 VCC
Modelos de 690VCA: A voltaje de bus de (C de 1189 VCC
Exceso de Temperatura Sensores tie temperatura integrados de 1GBT y banco de capaditores
Reiniciar después de IPF Duracidn de pérdida de potencia ajustable hasta 20 segundes. La corriente de fuga es stiperior al 50% de [a corrlente nominal del variador
Marmna del Variador Prevencion de Bloqueo en ALy DEC, Sobrecarga, Falla del Sensar Térmico, Condensadores de Alfa Temperatura, Pérdida de Senal, Sobrepresian, Subcarga, Sobrecarga, etc.
E = Informeacion de Operacion Frecuencla de Salida, Corriente de Salida, Referencia de Frecuendia, Velocidad de Funclonaminto, Valtaje de (C, kWattimetro, Tiempo de Ejecucidn, Tiempo de Ullimao Disparo, Presidn, etc.
" Historial de Fatlas l variador almacena [as 5 Uitimas fallas
Temperatura de Operaciin NEMA1: 14°F - 104°F (-10°C - 40°C), Tipo Abierto: 14°F - 122°F (10°C - 50°C)
Temperalura de Almacenamiento 3~ 18°F (-25°C - 70°C)
2 Humedad Ambiental Hasta 95% RH. (sin condensacidn)
‘E At Normial hasta 3300 pies (1000 m). En altfudes de hiasta 2000m, reduzca en un 19% [a corriente nominal o por debajo de los 0.5°C de temperatura por cada 100 m por encima de los 1000 m. La
= altitud maxima para el sistema TN Corner Grounded es de 2000 m. para aplicaciones de més de 2000 m, pongase en contacto con FELE para obtener mas detalles
Vibraciin e Impacto Valor dle pico a pico de Tmm de 2 Hza 13.2 Hz; 0.7 G de 13.2 Hz & 55 He; 1.0G de 55 Hz a 512 He. Cumpla con 1EC 60068-2-6 € IEC/ EN6O06E-2-27
(ondiciones Ambientales Grado de contaminacion 2. Sin gas corrosive, gas combustible, neblina de aceite o polvo, IECROTZI-3-3/ IEC60364-1/ IECE0664-1
o | (Gabinete del Variador Gabinete A GGahinete B Gabinete € Gahinete DO Gabinete D Gabinete E Gahinete F Gabinete & Gabinete H
=% g o [ momyBova | % %5 %5 - g 9 - - -
§§ ég 460VCA % %5 %5 g g 9 g 95 915
5= STSVCA 9 98 q - a a 9 9% 9




CERUS® X-DRIVE CONTROLADOR DE TORRE DE ENFRIAMIENTO

CIPI-BYPOOI-IV3

(TP1-BYPOO2-2V-3

(TPI-BYPOC3-2V-3

CIP1-BYPOOS-2-3

(TPI-BYPOOT-2V-3

CTPI-BYPON- V-3

(TP1-BYPOIS-2V-3

516" X 125"
(B0

(IPI-BYPO20-2Y-5

(TPI-BYPOZ5-2V-3

(IPI-BYPOS0-2V-5

(TPI-BYPD40-1V-3

620" X 18"
X149

C ral

(TPI-BYPOOI-IV-3

(TPI-BIPOZ-AV-3

(TPI-BYPO3-4V-3

PLBYPIOT-AVS

CIP-BYPOIS-4V-3

CTPIBYPO20-AV-3

(TPI-BYPOZ5-4V-3

516" % 125"
B

[

(TPI-BYPO40-AV 3

(TPI-BYPOS0-4N-5

620" x W8"
K149"

DIMENSIONES (UL TIPO 3R)

(TP3R-EYPOOI-2V-3

(TP3R-BYPO02-2V3
CIP3R-BIPOTE-2V3 3657 "1 65"
CIP3R-BYPO0S-243
CIP3R-BYPOOT-V-3
CTP3R-B1POI0-24-3
CTP3R-BYPOIS-2V3 415X 29" X16.56"
(CIP3RBIPO20-205 o
CIP3R-BIPOZS-2VS 465" X 19" X16.55"
CPRBYPO0-2Y3. 5151 106"
CTPR-BYPO40-2V3 565" 38" 4 206"

er
CIP3R-BYPOOI-4V-3

CTP3R-BYPOOZ-4V-3

(TP3R-BYPOOZ-4V-3

CIP3R-BYPOOS-4V-5

(IPIR-BYPOOT-4V-5

HxWxD

365N E" x5

CTP3R-BYPOIO-AV3

CTP3R-EYPOIS-4V-3

CIP3R-BYPOR0-4V3

415" % 29" 16,56

CTP3R-BYPOZ5-4V-3

(TP3R-BYPOS0-4Y5

CTPR-BYPOAD-4V-3

(TP3R-BYPOSO-4V-3

(TPIR-BYPOGO-4V-3

465" B X 16.35"

5573y 206"

CIP3R-BYPOTS-4VS

56.5" 38" x 206"

(TPIR-BYPIO0-AV-5

736G

CTPIR-BYP125-4V-3

CTP3R-BYPIS0-4V-3

63.0" % 60.0"x 250"




