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Mensajes de peligro

INSTRUCCIONES SOBRE SEGURIDAD

eléctrica o incendio, desemperios insatisfactorios o fallas

Mensajes de peligro :
del equipo.

Este manual incluye precauciones de seguridad y otra
informacion importante en los siguientes formatos:

APELIGRO

Indica una situacion inminentemente peligrosa
que, de no evitarse, provocara una muerte
o lesiones graves.

Leay siga las instrucciones cuidadosamente para evitar
lesiones y dafios a los bienes. No desarme ni repare la
unidad salvo que esté descrito en este manual.

El hecho de no seguir los procedimientos de instalacion o
funcionamiento y todos los codigos aplicables puede
ocasionar los siguientes peligros:

Indica una situacion potencialmente
peligrosa que, de no evitarse, puede
provocar una muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

Indica una situacion potencialmente
peligrosa que, de no evitarse, puede
provocar lesiones menores o moderadas.

AVISO

Indica una situacién potencialmente peligrosa
que, de no evitarse, puede provocar daios al
equipo u otros bienes.

Esta unidad tiene voltajes elevados que
son capaces de provocar lesiones
graves o muerte por descarga eléctrica.

« Parareducir el riesgo de descarga eléctrica,
desconecte la energia antes de trabajar en el sistema
0 cerca de él. Es posible que sea necesario mas de un
interruptor de desconexion para cortar la energia del
equipo antes de realizarle un mantenimiento.

«  Asegurese de que la terminal de conexion a tierra
esté conectada al motor, los gabinetes de control, las
tuberias metalicas y otras partes metalicas cercanas
al motor o un cable con un alambre que no sea
menor a los alambres del cable del motor.

IMPORTANTE: Identifica informacion que controla el APRECA”:'O" - |
ensamblaje y el funcionamiento correctos del producto. A & IFREC: Ot == 10Nes COTROTIES,

descargas eléctricas o dafnos al
NOTA: Identifica informacion util o aclaratoria. equipo.

Este simbolo alerta al usuario sobre la presencia
de un voltaje peligroso dentro del producto que
podria provocar lesiones o descargas eléctricas.

Este simbolo alerta al usuario sobre la presencia
de superficies calientes que podrian provocar
incendios o lesiones personales.

Antes de empezar

La instalacion y el mantenimiento de este equipo deben
estar a cargo de personal con capacitacion técnica que
esté familiarizado con la correcta eleccion y uso de las
herramientas, equipos y procedimientos adecuados. El
hecho de no cumplir con los codigos eléctricos y de
plomeria nacionales y locales y con las recomendaciones
de Franklin Electric puede provocar peligros de descarga

«  Este equipo no deben usarlo nifios ni personas con
capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales
reducidas, ni aquellos que carezcan de experiencia
y capacitacion, salvo que estén bajo supervision
0 instruccion. Los nifios no podran usar el equipo ni
jugar con la unidad o en las cercanias inmediatas.

« Elequipo puede encenderse en forma automatica.
Realice los procedimientos de bloqueo/etiquetado
antes de efectuar el mantenimiento del equipo.

«  Elfuncionamiento de este equipo exige instrucciones
detalladas para su instalacion y funcionamiento que
se encuentran en este manual para su uso con este
producto.

« Lealatotalidad del manual antes de comenzar la
instalacion y el funcionamiento.

+  El usuario final debe recibir y conservar el manual
para usos futuros.




Precauciones especificas al producto

Precauciones especificas al
producto
AVISO

| c Esta unidad tiene voltajes elevados que “

son capaces de provocar lesiones
graves o muerte por descarga eléctrica.

Para minimizar el riesgo de descarga eléctrica,
desconecte la energia antes de trabajar en o alrede-
dor del sistema.

Las descargas eléctricas graves o fatales pueden ser
consecuencia de no haber conectado la terminal de
conexion a tierra al motor, el variador, las tuberias
metalicas u otras partes metalicas cercanas al motor
0 al cable, utilizando un alambre que no sea menor
a los alambres del cable del motor.

No use el motor en dreas de natacion.

Los capacitores dentro el variador pueden seguir
conservando un voltaje letal incluso después de
haber desconectado la energia. ESPERE 5 MINUTOS
PARA QUE EL VOLTAJE INTERNO PELIGROSO SE
DISIPE ANTES DE QUITAR LA CUBIERTA.

Riesgo de danos al variador u otros equipos.

Instale y cablee el producto conforme a las instruc-
ciones en este manual.

Tome medidas de proteccion contra ESD (descargas
electrostaticas) antes de tocar los tableros de control
durante su inspeccion, instalacion o reparacion.

Use este producto Unicamente con motores sumerg-
ibles de 4 pulgadas Franklin Electric, tal como se
especifica en este manual. Consulte “Especificaciones

comunes” en la pagina 39. El uso de esta unidad con
cualguier otro motor Franklin Electric o con motores
de otros fabricantes puede danar tanto al motor
como a los componentes electronicos.

En aplicaciones donde sea fundamental el suministro
de agua, debe haber un sensor de presion de
repuesto o un sistema de respaldo disponible en
forma inmediata en caso de que el variador no funci-
one como corresponde.




INFORMACION SOBRE EL PRODUCTO
Descripcion

INFORMACION SOBRE EL PRODUCTO
Descripcion

El Franklin Electric SubDrive Utility UT3P es un variador de frecuencia (VFD, por sus siglas en inglés) que esta disefiado
para controlar y proteger motores de 3 hilos monofasicos de 230 VCA y motores de 3 fases de 230 VCA, lo que mejora
el desempefio de las aplicaciones de sistemas de agua residenciales y comerciales ligeros. Cuando se utiliza con
motores Franklin Electric de 2 a 2 HP, el UT3P acciona un motor y una bomba a velocidades variables para mantener
una presion constante del agua, incluso cuando las demandas del usuario cambian (flujo del agua).

El modelo Subdrive Utility UT3P esta disefiado para convertir un sistema de PR
bombeo convencional en un sistema de presion constante y velocidad ————— 4l —
variable con solo reemplazar el interruptor de presion. ( "
3
¢

Caracteristicas

Configuracion |
«  Compatible con bombas sumergibles y de superficie. ‘
» No requiere programacion gracias a la simple configuracion de los ‘
microinterruptores

« Sensor o transductor de presion para control de agua ‘
* Sirve para tanques de presion pequerios o tangues existentes mas grandes ‘
Funcionamiento \

* Tres luces LED que indican el estado del sistema y solucion de problemas
* Rango de frecuencia de 30 a 60 Hz para motores de 3 fases sumergibles
o 15a60 Hz para motores de 3 fases para superficie, y
o 30 a 63 Hz para motores de 3 hilos (solo sumergibles)

« Filtro accesorio disponible para eliminar interferencias por radiofrecuencia AM

Proteccion

»  Proteccion contra cortocircuitos, baja carga, sobrecarga, sobrecalentamiento, subtension, sobretension,
picos de voltaje, circuito abierto, motor de 3 hilos mal conectado y falla del sensor de presion

» Desbalance de fases para motores trifasicos

» Deteccion de tuberias rotas

« Sensibilidad de baja carga definidos por el usuario

« Arranque suave que evita golpes de ariete e incrementa la vida util del motor

Comunicacion
« Puertos USB para facil actualizacion del firmware y descarga del registro de eventos
Modelo
Aplicaciones sumergibles
Numero de 230 V 3-hiloy 3 fase
Hodelo DI sR pieza 1/2HP | 3/4HP 1HP | 15HP 2HP
¢/sensor de presion 5870202303
__c/transductor 5870202303XD _ v v v v v

Los HP del motor y de la bomba se programan a través de los parametros del interruptor DIP. Consulte “Seleccione el
tipo de motor (DIP SW1 - Posicion 6)” en la pdgina 22.




INFORMACION SOBRE EL PRODUCTO
Tamaiio y desempeiio de la homba

Aplicaciones superficie

Nimero de 230V 3-fase Clasificaciones de proteccion contra sobrecarga del motor (amperios)

Modelo UT3P

pieza 2.6 3.0/36 3.8 40 41|46|4.7 53|59 6.2 6.6 6.8 81|85 8.6

¢/sensor de presion | 5870202303 f
| ¢/transductor | 5870202303XD VN | VIVINV VNN VAN N A AN

La unidad puede operar diferentes bombas montadas en superficie de Franklin Electric, que incluyen C1, MH, BT4,
DDS, y serie Versalet Pro.

Al operar un sistema de superficie, los variadores se configuran en funcion de la capacidad de corriente del motor
en lugar de la potencia (HP). La capacidad de corriente del motor se programa a través de la configuracién de los
Maohtemposs. Consulte “Amperios mdximos (DIP SWI - Positions 1-5)” en |a pagina 23.

Tamaiio y desempeiio de la bomba

La salida maxima de la bomba con SubDrive Utility es similar al desempefio logrado con un interruptor de
presion. Por lo tanto, los criterios para la seleccion de la bomba son los mismos que si se utilizara un
interruptor de presion.

NOTA: El unidad puede generar un 85-90% de desemperio de la bomba comparado con otros unidades,
en especial en aplicaciones con un voltaje de entrada reducido.

Consulte el Manual de aplicacion, instalacion y mantenimiento de Franklin Electric para obtener
informacion sobre tamanos especificos.

Sila bombay el motor existentes no se evaluaron correctamente, o si los componentes del sistema de
pPozo no estan en buenas condiciones de operacion, no se podra usar el unidad para corregir el problema
o ampliar la vida util de los componentes envejecidos.

Tamaiio del generador

El tamafio bdsico del generador para la unidad es 1.5 veces el consumo maximo de vatios de entrada
del variador, redondeado hacia arriba respecto del siguiente generador de tamafio normal.

Los tamafios minimos recomendados del generador para ka unidad son:

* 3500 vatios nominales para un maximo de 1 HP
» 5000 vatios nominales para un maximo de 2 HP

IMPORTANTE: No lo use con un Interruptor de circuito por falla de conexion a tierra (GFCI, por su sigla en
inglés). Si utiliza un generador regulado en forma externa, verifique que el voltaje, y la frecuencia (Hz)
son los correctos para alimentar el variador. No es compatible con generadores controlados por un
inversor AC-DC.
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DESEMBALAJE E INSPECCION

Transporte y almacenamiento

AVISO

Riesgo de darios al variador u otros equipos.

* No apile cajas de unidades por encima de la altura estandar del cubo de 48 pulgadas cuando
almacene en plataformas (pallets).

+  No coloque articulos pesados en la unidad.

«  No deje caer la unidad ni la someta a golpes fuertes.

«  Deseche la unidad correctamente como desecho de equipo industrial.

El unidad debe almacenarse en una caja o en la caja de envio hasta antes de la instalacion.

Desempacar
A PRECAUCION

Riesgo de lesiones corporales, descargas eléctricas o dafos al equipo.

«  Utilice equipos de elevacidon adecuados, en buenas condiciones, con una capacidad nominal de al
menos 5 veces el peso del convertidor.

1. Inspeccione el exterior del paquete para detectar si se produjeron dafios durante el envio. Si hubiere dafios, notifique a la
agente de transporte y a su representante de ventas.

2. Verifigue que el nimero de piezay las capacidades nominales del producto en |a etigueta de identificacién sean los correctos.

Retire el unidad de la caja y revise gue no esté danacdo.

4. Quitela cubierta de la unidad y compruebe el nimero de pieza, la capacidad de corriente y el voltaje nominal en la etiqueta
ubicada en el lateral del unidad. Aseglrese de que las capacidades eléctricas y ambientales sean las correctas y adecuadas para
la aplicacion.

N

¢Qué hay en la caja?

Variador de frecuencia (VFD o “unidad”)
Sensor de presion (mostrado; opcion de transductor no mostrada)
Cable del sensor
Destornillador/Herramienta de ajuste
Tubo prensacables

Manual del propietario

N I N
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PLANIFICACION DE LA INSTALACION

Consideraciones de planificacion

10

Consulte la siguiente tabla para planificar la instalacion del unidad.

1 2 3 4 5 6
Planificacion delos | Identificaciondelas | Seleccion delos Instalacion del Instalacion del Programacion de
objetivos del sistema | opciones métodos de control | hardwaredel VFD | cableado parametros
Funcion prevista Automatizacion Tipode No peligrosa Conducto Basica
+ Sistemas de » Modo de sacudida | retroalimentacionde |+ Eninteriores » Tendido  Aplicacion
suministro de agua |« Velocidad de presion » Enexteriores » Separacion » Capacidad nominal
a presion constante | respuesta del » Sensorde Presion | Control climatico Alto voltaje del motor

* Incremento de sistema * Transductor » Temperatura » Conexionatierra |+ Puntos de
presion * Flujo constante Potenciometro * Humedad  Entradas referencia

Aplicacion del * Descensodenivel |+ Valorde Distancia * Salidas Configuracion de

hardware referencua parael |+ Calibre delcable | Circuitos de control | E/S

* Sumergible o transductor * Requisitos de * Entradas de retroa- | * Tipo de sensor
bomba de + Sensibilidad de filtrado limentacion Configuracién de
superficie baja carga Medidas opciones

+ Monofasico 3W) o + Separacion » KEEHBH Y
Trifasico (3P) « Perforacion ciivacion e

caracteristicas

El uso planificado del sistema general determinara cudles son las opciones y los métodos de control adecuados, asi como

también la manera de instalar y programar el VFD. Consulte las paginas que aparecen a continuacion para ver ejemplos de
como puede usar el sistema.

Las opciones del sistema definen y automatizan las caracteristicas que respaldan el funcionamiento previsto. Es posible que
estas caracteristicas exijan métodos de control y una programacion mas especializados. Para obtener informacion mas deta-
llada, consulte “Configuracién del variador” en la pagina 22, y “Configuraciones de desempeno” en la pagina 24.

EI'VFD soporta varios métodos para automatizar el control de velocidad del motor de la bomba. Consulte “Configuracion del
variador” en la pagina 22 para saber las configuraciones posibles de control.

La funcién general del sistema afecta directamente al lugar y el modo de montaje del VFD. Consulte “Instalacion fisica” enla
pagina 14 para obtener directrices.

La aplicacién seleccionada del motor, junto con los métodos de control, determina como conectar el VFD. Consulte “Instalacion
eléc-trica” en la pdgina 16 para obtener mas informacion.

EI' VFD se puede programar en forma rapida y sencilla para la mayoria de las operaciones estandares. Consulte “Configuracion
del variador” en la pagina 22. Las caracteristicas y opciones avanzadas pueden exigir ajustes adicionales para lograr el
desem-peno deseado. Consulte “Configuraciones de desempefio” en la pagina 24.
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Sistema de presion constante sumergible estandar

.........................

El esquema previo ilustra como deberia organizarse un sistema de bombeo sumergible tipico para una aplicacion de presion
constante.

1. Bombay motor Franklin Electric. Consulte el Manual de aplicacion, instalacion y mantenimiento de Franklin Electric para
obtener informacion sobre la bomba, las tuberias y el tamario de los cables.

2. Valvula de retencion

3. Valvula de alivio de presion: La valvula de alivio de presion debe poder permitir el paso del flujo total de la bomba a 100 PSI.

A PRECAUCION

Riesgo de lesiones corporales o dafios materiales.

*  Enalgunas situaciones, las bombas pueden generar una presion muy alta. Siempre instale una valvula
de alivio de presion que pueda permitir el paso del flujo total de la bomba a 100 psi.

» Instale la valvula de alivio de presién cerca del tanque de presion vy dirijala a un desaglie capaz de
flujo completo del sistema.

Tanque de presién: Consulte “Tamafio minimo del tanque de presion v la tuberia de suministro” en la pagina 13.
Manodmetro

Sensor de presion o transductor: Instalelo en posicion vertical.

Unidad VFD UT3P

Suministro de energia desde el disyuntor. Monofasica, 3-hilos, 230 VCA +/-10 %.

Alimentacion al motor: Monofasica de 3 hilos o tres fases.

Se recomienda usar una conexion en "T" para montar el tanque, el transductor de presion, el manometro y la valvula de alivio de
presion. Si no se utiliza una conexion en T para tanques, el transductor o el sensor de presion deben situarse a menos de 6 pies (1.8
metros) del tanque de presion para minimizar las fluctuaciones de presion. No deberia haber codos entre el tanque y el transductor
de presion o el sensor de presion.

WO U



PLANIFICACION DE LA INSTALACION
Aplicacion tipica de incremento de presion en superficie

Aplicacion tipica de incremento de presion en superficie

@-
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12

El esquema previo ilustra como deberia organizarse un sistema de bombeo montado en la superficie tipico para una aplicacion de
incremento de presion.

1. Suministro de agua

2. Valvula de retencion

3. Valvula de bola

4, Valvula de alivio de presion: La vdlvula de alivio de presion debe poder permitir el paso del flujo total de la bomba a 100 PSI.
A PRECAUCION

Riesgo de lesiones corporales o dafnos materiales.

En algunas situaciones, las bombas pueden generar una presion muy alta. Siempre instale una val-
vula de alivio de presién que pueda permitir el paso del flujo total de la bomba a 100 psi.

Instale la valvula de alivio de presion cerca del tanque de presion y dirijala a un desagie capaz de
flujo completo del sistema.

Tanque de presion. Consulte “Tamafio minimo del tanque de presion v la tuberia de suministro” en la pagina 13.

Manometro

Transductor o sensor de presion: Sittelo a menos de 5 pies (1.5 m) de la descarga de la bomba. Instalese en posicion vertical.
Unidad VFD UT3P

Suministro de energia desde el disyuntor. Monofdsica, 208/230 VAC +/-10 %.

. Alimentacion al motor: Monofésica o 3-fase 230 VAC.

Optional Bypass: Para mantenimiento del sistema.

IMPORTANTE: Si la homba esta equipada con un interruptor de presién incorporado, los cables de alimentacién provenientes del
VED deben evitar el interruptor de presion y conectarse directamente al motor.



PLANIFICACION DE LA INSTALACION
Aplicacion tipica de incremento de presion en superficie

Tamaiio minimo del tanque de presion y la tuberia de suministro
Los sistemas VFD necesitan solo un pequefo tanque de presion para mantener una presion constante, a pesar que podrian utilizar

un tanque de mayor tamafio. Si quiere agregar una unidad UT3P a un sistema convencional con un tanque grande existente,

consulte “Ajuste del tamaiio del tanque y el modo de sacudida” en la pagina 26.

El valor de carga previa del tanque de presion deberia ser igual al 70 % de la presion objetivo del sistema. Para comprobar la
carga previa del tanque, despresurice el sistema de suministro de agua abriendo un grifo con el variador apagado. Realice una
medicion con un manémetro en la vélvula de inflado y efectue los ajustes que sean necesarios.

Consulte las recomendaciones que aparecen a continuacion para lograr el mejor desempefio.

Aplicaciones con bomba sumergible

Flujo nominal de la bomba

Tamafio minimo del tanque para
un maximo de 1HP

Tamafio minimo del tanque para
mas de THP

Menos de 12 gpm (45.4 Ipm)

2 galones (7.6 litros)

4 galones (15.1litros)

12 gpm (45.4 Ipm) 0 mas

4 galones (15.1 litros)

8 galones (30.3 litros)

Aplicaciones con bomba superficie

Flujo nominal de la bomba ' Tamafio minimo del tanque
10 GPM 2 galones (7.6 litros)

20 GPM 4 galones (15.1 litros)

30 GPM 6 galones (22.7 litros)

40 GPM '8 galones (30.3 litros)

Tamaiio minimo de las tuberias de suministro
El didgmetro minimo de la tuberia de suministro despues del sensor (transductor) de presion, debe seleccionarse en forma tal que

no se supere una velocidad maxima de 8 pies por segundos (2.4 m/s) basado en la velocidad de flujo del sistema.

GPM (Ipm) minimos  Didmetro minimo de la tuberia
11.0 (41.6) 3/4”

19.6 (74.2) 1

30.6 (115.8) 1-1/4”

44.(166.9) 1-1/2"

78.3(296.4) 2"

176.3 (667.4) 2-1/2

13



INSTALACION FiSICA
Requisitos ambientales

INSTALACION FISICA
Requisitos ambientales

AVISO

Consideraciones especiales para el uso en exteriores

El VFD es apto para uso en exteriores con un gabinete NEMA 3R; sin
embargo, se deberian tener en cuenta las consideraciones que
aparecen a continuacion para instalar el controlador en exteriores:

14

Los riesgos de dafo al variador, o las fallas pueden producirse por una
manipulacién, instalaciéon o entorno incorrectos.

Manipule con cuidado para no dafiar los componentes de plastico.

No monte el VFD sobre equipos que vibren en forma excesiva.

Instalelo en un lugar donde la temperatura se encuentre dentro del rango de capacidades nominales
del producto.

Monte el VFD en forma vertical (con la parte superior arriba) para que el calor se disipe
correctamente.

No monte el VFD donde reciba luz solar directa ni cerca de otras fuentes de calor.

No lo instale en entornos corrosivos.

La instalacion de pantallas no autorizadas puede dafar el variador o reducir los resultados.

El VFD esta disefiado para operar a una temperatura ambiente de -13a 122 °F (-25 a 50 °C). Use las siguientes recomendaciones para
seleccionar dénde montar el variador: —_—

r
La unidad se debe montar sobre una estructura como una pared |
0 un poste, capaz de soportar el peso de la unidad. i 15.25 cm min
Los componentes electronicos de la unidad se refrigeran ' (6 pulgadas)
mediante aire. Deje al menos 6 pulgadas (15.24 cm) de espacio |
libre a cada lado y debajo de la unidad para que corra el aire. ! * ‘
El lugar de montaje debe tener acceso a un suministro eléctrico ! A A
de 230 VCA y al cableado del motor. Para evitar posibles interfe- | A+ Airecaliente *

|

I

1

I

]

|

|

|

A
rencias con otros artefactos, consulte “Tendido de cables” en la A Y h V.
pagina 16.

<+ e E—
15.25cm min * * 15.25 cm min
(6 pulgadas) (6 pulgadas)

45.7 cm min ¢¢
La unidad se debe montar en forma vertical, con el extremo para (18 pulgadas) | Aire frio
el cableado orientado hacia abajo, y la cubierta se debe sujetar

de manera adecuada (también aplica a instalaciones en

interiores). b —
Monte el variador sobre una superficie o0 una placa de apoyo gue no sea mas pequefia que las dimensiones externas del
gabinete.

Los gabinetes NEMA 3R pueden soportar Unicamente lluvia que caiga en forma vertical. Protéjalos de agua rociada o de
manguera y de rafagas de lluvia. De lo contrario, podria producirse una falla en el controlador.

Realice la instalacion lejos de la luz solar directa y de lugares sujetos a temperaturas extremas o humedad.

Use las pantallas adecuadas en las entradas y salidas de aire cuando realice la instalacion en dreas donde |a presencia de
insec-tos o animales pequefios sea un problema. Consulte “Accesorios” en |a pagina 40 para obtener datos sobre el pedido.

Las pantallas se deben limpiar con regularidad para garantizar el flujo correcto del aire.

- — ——————— —— — —— —




INSTALACION FiSICA
Montaje del variador

Montaje del variador

3014
(12]

A PRECAUCION

dad en paneles de yeso.

menos 5 veces el peso del variador.

Riesgo de lesiones corporales, descargas eléctricas o dafos al equipo.

« launidad debe montarse en una placa posterior resistente al calor.
«  Asegurese de que se utiliza un hardware de montaje adecuado al instalar la placa posterior y la uni-

«  Utilice equipos de elevacién adecuados, en buenas condiciones, con una capacidad nominal de al

El unidad se deberia montar sobre una superficie o una placa de apoyo que no sea mas pequefia que |as dimensiones externas del
controlador para mantener la clasificacion NEMA 3R. El controlador se debe montar al menos a 18 pulgadas (45.7 cm) del piso.

" 21 - »
[9]
YA - W |
r B .
@ ®
: i
° 291
(N
2054
Il @
; q

Procedimiento de instalacion

Las tres (3) ubicaciones de orificios de tornillo deben utilizarse para garantizar que la unidad esté montada de forma segura. Al

menos un tornillo de montaje debe fijarse en una estructura sélida, como un perno de construccién o un soporte.

1. Monte la unidad con la pestana colgante en la parte superior de la carcasa.

‘-l_r_'__'t:‘.l.__‘:ff]

130.1
[5.12]

I

1074
[4.53]

2944
(2]

06
[09.11'3] [0.24)
[©) o
fe o)
k.""——\\_ ® @ /g/
686 90 2X 06
Bl 3.54] [0.24]

2. Asegure el lugar de montaje utilizando dos (2) orificios de montaje adicionales en la parte inferior de la unidad.

IMPORTANTE: No haga orificios en el variador.

L
1}

9
[035]

[0.24]
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INSTALACION ELECTRICA
Directrices para el cableado

INSTALACION ELECTRICA

Directrices para el cableado

Siga las recomendaciones en esta seccidn para garantizar el mejor desempefio de la unidad y para evitar interferencias con
otros dispositivos.

Tendido de cables

EE 2 @ JJ,E = =

1@,

" B 8" (20.3 cm) 90°
a5 D B

Use el diagrama anterior como guia para el tendido de cables para el VFD.

1. Monte el variador lo mas cercano posible al panel de acometida. Conecte los cables directamente a la acometida. No los
conecte a un subpanel.

2. Utilice un circuito derivado dedicado para el variador. Consulte “Fusible/Disyuntor y tamafo de los cables” en la pagina 17.

3. Tienda los cables del motor fuera del edificio lo antes posible. Separe el cableado de la potencia de entrada y el cableado del
motor al menos 8 pulgadas (20.3 cm). Consulte “Longitud maxima del cable del motor” en la pagina 18.

4. Entrecruce otros circuitos derivados y cableados de las instalaciones con un angulo de 90°. Si fuera necesario tender los cables en
paralelo, separelos al menos 8 pulgadas (20.3 cm).

Todos los cables de control (sensores, interruptores, transductores, etc.) deben colocarse en un conducto separado y tendido en
forma independiente, no paralelos, a los cables de alto voltaje. Ademas, los cables blindados se deben conectar a tierra
correctamente.

16



INSTALACION ELECTRICA
Directrices para el cableado

AVISO

- - - - - - - - -

Pueden producirse riesgos de danos al VFD, o fallas.

Siga con cuidado todas las instrucciones sobre tendido de cables y conexiones a tierra. Las corrientes
inductivas que provocan los cables en paralelo, o la cercania entre cables de alto voltaje y cables de
control, pueden ocasionar comportamientos inesperados.
No coloque el cableado de la potencia de entrada y el cableado del motor en un mismo conducto.
No coloque los cables del motor provenientes de varios VFD en un mismo conducto.
No coloque los cables de control en paralelo a los cables de alto voltaje.

No instale un contactor magnético o un interruptor en el circuito del motor.

No coloque los cables del VFD en paralelo a los cables de |a casa o fuera del edificio.
No use cables de aluminio para las conexiones del VFD.
No lo use con un Interruptor de circuito por falla de conexion a tierra (GFCI, por su sigla en inglés).
Todo el cableado debe cumplir con el Cédigo Eléctrico Nacional y los codigos locales.
Los empalmes inapropiados o los dafios al aislamiento del cable del motor pueden exponer los
conductores a la humedad y hacer que el cable del motor falle.

Proteccion de circuitos derivados

La proteccion integral contra cortocircuitos de estado sélido no protege los circuitos derivados. La proteccion de circuitos derivados
debe realizarse conforme al Cadigo Eléctrico Nacional y a todos los codigos locales adicionales, o sus equivalentes. El variador debe
estar protegido tinicamente por un fusible o un disyuntor de tiempo inverso, con capacidad nominal de 300 V, y con una capacidad
nominal maxima de corriente de salida del motor a plena carga del 300 %, segtin se indica a continuacion.

Fusible/Disyuntor y tamaiio de los cables

Voltaje Amperes del Tamaiio del cable de cobre AWG, aislamiento para 75 °C y longitud del cable
Modelo de Motor HP fusible/ desde el panel hasta el variador (en pies)’

entrada disyuntor 14 | 12 | 10 | 8 6 | 4 3 2 1 | 1/0

230 1/2 (0.37 kW) 15 130 205 340 525 835 1315 1635 | 2150 | 2720 =

220 | 3/4(055kW) 15 130 | 150 | 250 | 390 | 620 | 975 | 1210 | 1595 | 2020 | -

uT3p 230 1.0 (0.75 kW) 20 70* no* 185 285 450 | 75 885 165 1475 =

230 15 (L1kW) 25 = = 140 215 340 | 540 670 880 ms =
230 2.0 (1.5 kW) 25 = = 105 167 264 | 421 530 669 843 1062

1Basado en una caida de voltaje del 3 %.
* Solo aislamiento para 90 °C.

Nota: Los amperes minimos del disyuntor del unidad pueden ser menores a las especificaciones en el Manual de Aplicacion,

Insta-lacion y Mantenimiento debido a |a caracteristica de arranque suave de la unidad.

Dimensionamiento del cableado

Nota: Los bloques de terminales de la unidad UT3P estdn clasificados para aceptar 6AWG - 20AWG (tanto cableado de entrada

como de salida).
6AWG es el tamario maximo de cable que la unidad puede aceptar fisicamente. Se requiere una caja de conexiones externa si se

utiliza un cable mas grande (es decir, se puede utilizar un cable 4AWG o mas grande en el motor, pero tendra que conectarlo y

empalmarlo a 6AWG o menor antes de entrar en el gabinete de la unidad).

17



INSTALACION ELECTRICA
Directrices para el cableado

Longitud maxima del cable del motor

= . Tamafio del cable de cobre de 600 V AWG, aislamiento para 75 °
F::z:';‘:ed: V°:::’lz:’el Fase Motor HP Cy longitud del cable del motor (en pies)’
14 12 10 8 6 4
214 505 xxxx 230 1 1/2 (0.37 kW) 400 650 1000 1000 1000 1000
214 507 xxxx 230 ] 3/4(0.55 kW) 300 480 760 1000 1000 1000
214 508 xxxx 230 1 | 1.0(0.75 kW) 250 400 630 990 1000 1000
224 300 xxxx 230 1 | 1.5 (1LTkW) 190 310 480 770 1000 1000
224 301 xxxx 230 1 2.0 (15kwW) 150 250 390 620 970 1000
234 511 xxxx 230 3 1/2 (0.37 kW) 930 1000 1000 1000 1000 1000
234 512 xxxx 230 3 3/4(0.55 kW) 670 1000 1000 1000 1000 1000
234 513 xxxx 230 3 1.0 (0.75 kW) 560 910 1000 1000 1000 1000
234 514 xxxx 230 3 [ 15(L1kW) 420 670 1000 1000 1000 1000
234 515 xxxx 230 3 | 2.0 (15 kW) 320 510 810 1000 1000 1000
VBasada en una caida de voltaje del 5 % con un limite de 1000 pies.
Notas:

*  Esobligatorio el uso de un cable de motor con capacidad nominal minima de 600 V.

« Laslongitudes de cable maximas permitidas se miden entre el controlador y el motor, segun los requisitos del manual AIM
con un limite de 1000 pies. Si se excede el limite de 1000 pies, se requieren cables y filtros mas grandes.

* Serecomienda el uso de cables de motor sumergibles con camisa plana. Todos los empalmes en el cable del motor deben estar
correctamente sellados con tubos termocontraibles impermeables. Tenga sumo cuidado de no dafar ni comprometer el
aislamiento del cable del motor durante la instalacion o el mantenimiento.

Ubicacién y tamaiio de los conductos

i ! [217] [248]
DR —

[256]

fe——— 136 ——

(4]
Use los conductos eléctricos o prensacables adecuados.

1. Suministro de energia entrante — Orificio = 0.88 in. (22.2 mm)
2. Salida de potencia hacia el motor — Orificio = 0.88 in (22.2 mm), Abertura = 111in. (28.2 mm)
3. Entada del cableado de control (transductor/sensor) — Orificio = 0.5in. (12.7 mm)



INSTALACION ELECTRICA
Conexiones del cableado de alto voltaje

Conexiones del cableado de alto voltaje

El contacto con voltaje peligroso puede provocar la muerte o lesiones
graves.

+  Desconecte y bloguee toda la alimentacion antes de realizar |a instalacion o el mantenimiento del
equipo.

= Conecte el motor, la unidad, las tuberias metalicas y el resto de los materiales cercanos al motor
0 los cables a la terminal de conexion a tierra del suministro de energia utilizando un cable que no
sea menor a los cables del motor.

« Realicelainstalaciony el cableado conforme a todos los codigos aplicables de construccion eléctrica
nacionales y locales.

Conexiones a tierra

AVISO

Pueden producirse riesgos de darnos al variador, o fallas.

*  Asegurese de que el sistema esté correctamente conectado a tierra en todo su tramo hasta el panel
de acometida. Las conexiones a tierra inadecuadas pueden provocar una pérdida en la proteccion
contra sobretension y en el filtrado de interferencias.

»  El gabinete no metalico no ofrece una descarga a tierra entre las conexiones de los conductos.
Cuando se usen conductos metalicos, instale cojinetes de conexion a tierra y cables AWG No 10
aprobados, conforme a los codigos nacionales y locales.

«  Cuando instale un conducto metdlico rigido, conecte el conducto al buje ANTES de conectar el buje
al gabinete del variador.

M =

Cumpla con estos requisitos de conexidn a tierra para garantizar la seguridad y el desempefio.

1
Z.
3.
4

Aseglirese de que haya una varilla de puesta a tierra de la acometida instalada y conectada en forma correcta.
Panel de acometida.

Se debe conectar al variador un cable de conexion a tierra proveniente del panel de suministro.

Se debe conectar al motor un cable dedicado de conexion a tierra desde |a potencia de salida. Los cables del
motor y de conexion a tierra deben mantenerse en el mismo conjunto de cables.
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INSTALACION ELECTRICA
Conexiones del cableado de alto voltaje

Conexiones del motor y del circuito de alimentacion
El variador es apto para su uso en un circuito que pueda suministrar no menos de 5000 amperes RMS simétricos a 250 voltios
COMO mMaximo.
Verifique que el circuito derivado dedicado para el unidad esté equipado con un disyuntor del tamafio correcto. Consulte “Fusible/
Disyuntor y tamano de los cables” en la pagina 17 para conocer el tamafio minimo del disyuntor.

® O. .-_|°'°
RED YEL BLK

Compruebe que se haya cortado la alimentacion desde el disyuntor principal. Siga los procedimientos de blogqueo y etiquetado.

1. Paselos cables conectores del motor por la abertura en la parte inferior derecha del variador y conéctelos alas posiciones sefialadas del

blogue terminal L (cable de conexién a tierra verde), RED, YEL, y BLK.
2. Paselos cables de alimentacion de entrada por el orificio mas grande ubicado en el costado inferior izquierdo del variador. Conecte

los cables de monofasico 230 Va L1, L2,y 4

Estos conectores son compatibles con cables de 6 a 20 AWG y se deben ajustar a 15 pulg-lbs (1.7 Nm).

6AWG es el tamafio maximo de cable que la unidad puede aceptar fisicamente. Se requiere una caja de conexiones externa si se
utiliza un cable mas grande (es decir, se puede utilizar un cable 4AWG o mas grande en el motor, pero tendra que conectarlo y
empalmarlo a 6AWG o menor antes de entrar en el gabinete de |3 unidad).

Pueden producirse riesgos de dafnos al variador, o fallas.

« Paraaplicaciones de reequipamiento, compruebe |3 integridad de los cables de alimentacion y los
cables conectores del motor. Eso exige medir la resistencia aislante con un megohmetro adecuado.
»  Consulte el Manual de Aplicacién, Instalacién y Mantenimiento para conocer las especificaciones.
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INSTALACION ELECTRICA
Conexiones del circuito de control

Tendido de los cables de control - Pase el cableado del sensor o del transductor de presion por la abertura mas pequefa en la
parte inferior del variador, a la derecha de los cables de potencia de entrada. Selle con una arandela prensacables. Ajuste la tuerca
de sellado a 25-30 in-Ib (2.8-3.4 Nm) y la contratuerca a 15-20 in-Ib (1.7-2.2 Nm).

Nota: Todas los terminales de control aceptan tamafios de cables de 12 a 26 AWG y deben apretarse a un torque de 5 pulg-lbs
(0,6 Nm) como maximo.

1. Sensor de presion - Cuando se use un sensor de presion estandar, encuentre la terminal etiquetada PRESSURE SENSOR
(PS). Conecte los cables conectores del sensor (que son intercambiables) a las dos terminales PS.

Nota: Se proporciona una seccion de cable del sensor de 10 pies (3 m). Para distancias superiores a los 100 pies (30 m), se
puede usar un cable similar de baja capacitancia de 22 AWG. No se deben usar cables de mayor longitud, los cuales pueden
provocar que el variador opere incorrectamente. Consulte “Accesorios” en la padina 40 para conocer opciones.

2. Transductor de presion - Cuando se use un transductor de presion, encuentre el bloque terminal etiquetado TRANSDUCER
(XDCR).
*  Conecte el cable conector rojo a la terminal +24.
*  Conecte el cable conector negro a la terminal -.
*  Conecte el cable blindado (cuando corresponda) a la terminal S.
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Seleccion del tipo de motor

CONFIGURACION DEL VARIADOR

Para ajustar la configuracion del sistema, aseglrese de que la alimentacion esté apagada y retire |a cubierta.

MD

FAST

2 MED SLOW
RAPIDCMEDIC LENTC

ON 12 1/ 1 1.5 2 CEN § 3W XDCR VITE MOYEN LENT DD BP LT AR BD HZ
1 2 3 4 5 [+ i 1 2 3 4 =] a8 2 3 4 5 3] i a
sUB LD Ps ST
ip %
L swi I SW2 Il SW3

AADVERTENCIA

graves.

El contacto con voltaje peligroso puede provocar la muerte o lesiones

» Antes de intentar modificar la configuracion de los microinterruptores, quite Ia fuente de
alimentacién y deje pasar 5 minutos para dejar que se descargue el voltaje interno.
*  No encienda ni utilice la variador con la cubierta retirada.

Seleccion del tipo de motor

Seleccione el tipo de motor (DIP SW1 - Posicion 6)

Cuando se utiliza un motor sumergible Franklin Electric, SW1 - Posicion 6 debe establecerse en SUB (abajo).

Cuando se usa una bomba de superficie/centrifuga, SW1 - Posicion 6 debe estar en la posicion CEN (arriba).

Seleccione la fase de motor sumergible (DIP SW1 - Posicion 7)

Cuando se utiliza un motor sumergible monofasico de 3 hilos, la posicién 7 debe establecerse en MD 3W (arriba).

Cuando se utiliza un motor sumergible tres fases, |a posicién 7 debe establecerse en SD 3P (abajo).

Ajuste de potencia del motor sumergible (DIP SW1 - Posiciones 1a 5)

Seleccione un solo microinterruptor de SW1, posicion1a 5, que corresponda a los HP del motor/la bomba que se utilice y
coloquelo en |a posicion ARRIBA. Los valores de HP correspondientes estan impresos arriba del diagrama del SW1 en la placa

b

protectora.

. Tanto si no seleccigna ningtin interruptor como si selecciona mas de uno, se
Ajuste de amperios maximos de la bomba de superficie (

Cuando el variador esté configurado para funcionar con una bomba de superficie, se debe utilizar el SW1 - Posiciones 1a 5 para
establecer la corriente de sobrecarga del motor mediante los MAX AMPS (AMPERIOS MAXIMOS) correctos para proteger el motor de

manera adecuada. Consulte “Amperios maximos (DIP SW1 - Positions 1-5)” en la pagina 23.

Nota: DIP SW1 - La posicion 8 no se usa en este momento.
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CONFIGURACION DEL VARIADOR
Seleccion del tipo de motor

Amperios maximos (DIP SW1 - Positions 1-5)

When SW1 - Position 6 is in the CEN (up) position, switches 1-5 are re-purposed to configure maximum amp settings for Surface
motors.

Use the following table to select the combination of DIP switches that corresponds to an overload current value equal to or less than
the motor nameplate current rating.

Amperios Wi

maximos 1 2 3 4 3
26A abajo 4 | abajod  abajod | abajod  abajo
30A abajo ¢ | abajod = abajol | abajod 7 arriba
36A abajod | abajod  abajod | Tarriba  abajo Y
38A abajoy | abajod | abajod | Tarriba T arriba
4.0 A abajo ¥ | abajod  Tarriba | abajod  abajo
41A abajod | abajod  Tarriba | abajod T arriba
46 A abajod | abajod = Tarriba | Tariba  abajod
A7 A abajo 4 | abajod  Tarriba | Tarriba T arriba
53A abajod | Tarriba  abajod | abajod  abajo
59A abajod | Tarriba  abajod | abajod T arriba
6.2A abajo 4 | T arriba | abajo L | Tariba  abajod
6.6 A abajo 4 | Tarriba | ‘abajod | Tariba T arriba
6.8 A abajo ¥ | Tarriba | Tarriba | abajod | abajo
8.1A abajoy | Tarriba | Tarriba | abajod | T arriba
85A abajo v | Tarriba | Tarriba | Tariba ' abajo
86 A abajo ¥ | Tarriba  Tarriba | T arriba 1 arriba

Seleccion de entrada de presion (DIP SW2 - Posicion 1)

Asegurese de que el variador esté configurado para el tipo de sensor o transductor de presion que se utiliza:
*  Parael modelo 5870202303, que incluye un sensar de presion estandar, el DIP SW2 Posicion 1debe estar en la posicion PS (abajo).
Para el modelo 5870202303 XD, que incluye un transductor de presion de 4-20 mA, el DIP SW1 Posicién 1 debe estar en Ia
posicion XDCR (arriba).
Ajuste del valor de presion

IMPORTANTE: Monitoree el manémetro durante el arrangue inicial para asegurarse de que el sistema no sufra una presién excesiva.

Sensor de presion: El sensor (1) viene establecido de fabrica en 50 psi (3.4 bares), pero el instalador puede

ajustarlo siguiendo este procedimiento:
*  Quite el tapdn de goma.
«  Conunallave Allen de 7/32” (2), gire el tornillo de ajuste en sentido horario para aumentar la presion @
y en sentido antihorario para disminuirla. El rango de ajuste va de 25 a 80 psi (1.7 a 5.5 bares).
Nota: 1/4 de giro = aproximadamente 3 psi (0.2 bar).
*  Vuelva a colocar el tapon de goma.
Cubra las terminales del sensor de presién con el acople de goma proporcionado. No cologue el acople
bajo luz solar directa.

IMPORTANTE: No exceda el tope mecanico del sensor de presion.
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Transductor de presion: Cuando se usa un transductor de presién de 4-20 mA, |a presion deseada del
sistema se establece mediante la perilla de ajuste del valor de presion. La perilla viene establecida de fabrica
al 50 % del rango del transductor y se puede ajustar desde el 5 % hasta el 95 % en incrementos de 5 %. Esto
permite emplear todo el rango del transductor de presion. Cuando establezca el valor de presion deseado,
consulte las lineas indicadoras que rodean el interruptor y las correspondientes leyendas impresas en el

protector.
Consulte la tabla que aparece a continuacion para conocer la conversion de porcentaje a PSI correspondi- " PRE_SSURE
ente a los rangos populares del transductor. SET POINT

El valor de presién se debe ajustar con el variador apagado. La nueva configuracién no tendra

efecto hasta que se desconecte y conecte |a alimentacion del variador.
% Rango del transductor

100 | 120 | 150 | 200

NOTA: Esta perilla solo es compatible con el transductor de presion de 4-20 mA. Se debe instalar

un transductor de presion en el sistema, y el DIP SW2 Posicidon 1 debe estar en la posicion XD(R 5 5 6 7 10
(arriba). 10 10 12 15 20
5 15 18 2 30
20 20 30 40

25 25 30 37 50
30 30 3% 45 60
35 35 42 52 70
40 40 48 |60 |80
45 45 54 67 90
50 50 60 |75 100
55 55 66 |82 10
60 60 |72 90 [120
65 |65 |78 g7 130
70 (70 (84 105 |10
75 |75 90 M2 | 150
80 380 96 |120 |160
85 85 102|127 |10
90 90 108 |15 [180
95 95 N4 [142 190

Configuraciones de desempeiio

AVISO

Los ajustes o los parametros incorrectos pueden producir riesgos de danos
al variador o el sistema de suministro de agua.

+  Para garantizar un funcionamiento correcto, deberia monitorearse el comportamiento del sistema
cuando se ajuste cualquiera de estos parametros.
»  Compruebe que el sistema incluya una valvula de alivio de presién adecuada.

Respuesta del sistema (DIP SW2 - Posiciones 2-4)

Cuando se use un transductor de presién, la respuesta del sistema podrd ajustarse para que coincida con las demandas vinculadas a
una red de distribucion especifica. Las respuestas mas veloces pueden mejorar la estabilidad de la presion de algunos sistemas. Sin
embargo, si la respuesta es demasiado veloz, el sistema puede extralimitarse, lo que generard una sobrepresién, ciclos rapidos o
ruidos hidraulicos.

Seleccione un microinterruptor para preestablecer los parametros de respuesta del sistema FAST, MED, o SLOW (rapido , medio o
lento). Si selecciona mas de un interruptor, se generard una falla de Configuracion no valido. Si no selecciona ningun interruptor,
el sistema quedara establecido por defecto como lento (sin que se produzca una falla).
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Funcion Descenso de nivel (DIP SW2 - Posicion 5)
Cuando se usa un transductor de presion, se puede establecer una presién de "arrangue” opcional para permitir que se extraiga
mas agua del tanque. La funcién Descenso de nivel no esta habilitada o deshabhilitada,, es5 % 0 20 %. Siempre estd habilitada.
Por ejemplo, una presion de punto de ajuste del sistema es de 50 PSI y una presion de corte de 30 PSI causaria que el variador
mantenga la presion del sistema a 50 PS| cuando esté funcionando; sin embargo, cuando el sistema esta inactivo, el variador no
arrancara el motor hasta que la presion del sistema caiga por debajo de 50-30 PS| = 20 PSI.

La presion de conexion predeterminada esigual al 5 % del rango de transductor por debajo del valor de presion establecido para el
sistema. Si establece el DIP SW2 Posicion 5 en la posicion DD (arriba), la presion de conexion cambiard al 20 % por debajo del valor
de presion establecido para el sistema.

IMPORTANTE: La precarga del tanque de presion debe ser menor que |a presion de corte en todas las situaciones (ya sea que la
reduccion sea del 5 % o del 20 %).

Frecuencia minima (DIP SW3 - Posicion 8)
La frecuencia minima es siempre de 30 Hz para sumergible de 3 fases y 3 hilos. La frecuencia minima es ajustable para los motores
de superficie. Para un funcionamiento de 15 Hz, ajuste la posicion 8 de SW3 en la posicion descendente. Para un funcionamiento
de 30 Hz, gjuste la posicion 8 de SW3 en la posicion de ARRIBA.

Sensibilidad de baja carga

El unidad viene configurado de fabrica para garantizar |la deteccion de fallas por baja carga en una amplia
gama de aplicaciones de bombeo. En muy pocos casos (por ejemplo, con determinadas bombas en pozos
poco profundos), este nivel de desconexion puede ocasionar fallas innecesarias. Sila bomba se encuentra
instalada en un pozo poco profundo, active el variador y observe el comportamiento del sistema. Una vez - 4

gue el sistema comience a regular |a presion, compruebe el funcionamiento con varias tasas de flujo para UNDERLOAD
asegurarse de que la sensibilidad predeterminada no provogue desconexiones falsas por baja carga.

Sifuera necesario ajustar el nivel de desconexion por baja carga, desactive la fuente de alimentacion y espere 5 minutos para que el
controlador se descargue. Una vez que se hayan disipado los voltajes internos, encuentre el Potenciometro de baja carga en la
esquina superior derecha de la Placa de interfaz del usuario.

Poco profundo: Si la bomba se encuentra instalada en un pozo con una profundidad sumamente escasa (por ej., un pozo artesiano)
y el sistema sigue desconectandose, habra que ajustar el Potencidometro de baja carga en sentido antihorario para bajar la
sensibilidad. Compruebe el nivel de desconexion por baja carga y repita el procedimiento si fuera necesario.

Profundo: En aquellos casos donde la bomba se encuentre muy profunda, haga funcionar el sistema con una descarga abierta para
vaciar el pozo vy observe con cuidado que se detecte |a baja carga en forma correcta. Si el sistema no se desconecta como deberia,
habra que ajustar el Potenciémetro de haja carga en sentido horario para aumentar la sensibilidad.

La Sensibilidad de baja carga DEBE ajustarse tunicamente cuando el unidad esté apagado. La nueva configuracion no tendra efecto
hasta que se encienda el variador.

Seleccion de flujo constante (DIP SW3 - Posicion 1)

La unidad viene configurada de fabrica para garantizar una rapida respuesta que mantenga una presién constante. En algunos
casos, cuando se usa un sensor de presion, es posible que el variador ofrezca un mejor control mediante un tiempo de respuesta
mas lenta.

Por ejemplo, si el sistema tiene una linea de paso de agua conectada antes del tangue de presion o cerca del cabezal del pozo,

o donde se escuchen variaciones de velocidad del conjunto de la bomba a través de las tuberias, podria ser util ajustar el tiempo de
respuesta de control de la presién activando la funcion Flujo constante. Después de activar esa funcién, el instalador debe revisar
los cambios de flujo y de presion para detectar posibles acumulaciones. Podra ser necesario un tanque de presiéon mas grande o un
mayor margen entre la presion regulada y |a presion de la valvula de alivio de presidn, ya que la funcién Flujo constante reduce el
tiempo de reaccion del variador a cambios repentinos en el flujo.

Para activar la funcion Flujo constante, quite la fuente de alimentacion y deje que se descargue el voltaje. Mueva el DIP SW3
Posicion 1a la posicion SF (arriba). La nueva configuracion no tendrd efecto hasta que se encienda el variador.

Nota: La funcién Flujo constante puede actuar con un transductor de presién; sin embargo, no se recomienda. El ajuste de la
Respuesta del sistema es un enfoque mas eficaz con el uso de un transductor. Consulte “Respuesta del sistema (DIP SW2 -
Posiciones 2-4)” en la pagina 24.
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Ajuste del tamaiio del tanque y el modo de sacudida

Los pardmetros de tamafio del tanque y modo de sacudida del variador se pueden cambiar para modificar el desempefio del
sistema. El modo de sacudida controla la fuerza con que el variador bombeara durante el periodo previo al apagado. Los
parametros predeterminados de tamaio del tanque y modo de sacudida son compatibles con la mayoria de las aplicaciones. En el
caso de aplicaciones con tanques de presion grandes o problemas de apagado, el tamafio del tanque y el modo de sacudida se
pueden modificar para que el controlador sea mas agresivo.

Seleccion del tamaiio del tanque (DIP SW3 - Posicion 3): El modelo unidad suele permitir el uso de un tanque de presion mas
pequefio. Si hubiera un tanque de presion mas grande en el sistema, es posible que deba ajustarse el control de presion para ayudar
aque el sistema se apague cuando el flujo sea bajo o inexistente. Si se utiliza un tanque mas pequefo y el sistema se apaga como
se espera, el SW3 Posicion 3 puede permanecer en la posicion ST (abajo). Si se utiliza un tanque de presion mas grande, o si el
sistema tiene dificultades para apagarse cuando el flujo es bajo o inexistente, cologue el SW3 Posicién 3 en la posicion LT (arriba)
para mejorar la capacidad de que el sistema se apague en condiciones de bajo flujo.

Sacudida agresiva (DIP SW3 - Posicion 4): En aplicaciones donde el pardmetro predeterminado de la sacudida no sea lo
suficientemente agresivo para que el sistema se apague como se espera, se puede modificar la sacudida para que sea mas agresiva.
Para activar la funcion Sacudida agresiva, coloque el SW3 Posicion 4 en la posicion AB (arriba).

Desactivar Sacudida (DIP SW3 - Posicién 5): En aplicaciones donde no sea recomendable la sacudida de presion ocasional, se
puede desactivar la funcion Sacudida. Para desactivar la funcion Sacudida, coloque el SW3 Posicion 5 en la posicion BD (arriba).

IMPORTANTE: Si desactiva la funcién Sacudida, el sistema tendrd mas dificultades para apagarse cuando haya una situacion de
bajo flujo.
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Funciones de control

Pantalla del variador

El modelo UT3P esta equipado con tres luces para indicar el estado del sistema y la informacion de diagnéstico.

1. Luz de alimentacion: Una luz verde fija indica que el variador esta encendido.

2. Luz de estado: Una luz verde fija 0 parpadeante indica el estado del variador.

3. Luzde falla: Una luz roja fija o parpadeante indica un problema en el sistema. Los codigos de falla especificos se
identifican mediante la secuencia del parpadeo. Consulte “Codigos de fallas de diagnostico” en la pagina 30.

La tabla que aparece a continuacion muestra las distintas combinaciones de luces que describen el estado del sistema.

LED Enfuncio- = Enralenti Apagado Falla Falla del Tuberiarota | Configuracion
namiento transductor no valida
© e e O e o o &
®© @®@ O O O | 9 ©
® O O O Qr 9 O &
Leyenda del simbolo ENCENDIDO . APAGADO O PARPADEANTE :6:-
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Funciones de monitoreo

La pantalla del unidad muestra el estado actual del sistema en tiempo real, incluidos:

* En funcionamiento
* Enralenti
» Fallas

El variador también mantiene un registro de fallas y eventos de configuracion.

Si se produce una condicion de falla, el variador mostrara el codigo de falla a través de parpadeos del LED. Varias fallas
se restablecerdn automaticamente. Para fallas que requieren un reinicio manual, apague la unidad y reinicie después de
cinco minutos. Consulte “Historial de fallas de diagndstico del sistema” en la pagina 29.

Caracteristicas de proteccion
Reduccion de potencia por sobretemperatura

El modelo UT3P estd disefiado para un funcionamiento a potencia maxima en temperatura ambiente de hasta 122 °F
(50 °C) a un voltaje de entrada nominal. En condiciones térmicas extremas, el controlador reducira la potencia de salida
para procurar que el dispositivo no se apague o se dafie, al mismo tiempo que intenta seguir proporcionando agua. La
potencia de salida maxima se recuperara cuando la temperatura del controlador interno baje a un nivel seguro.

NOTA: El variador no brinda deteccion de sobretemperatura del motor.

Arranque suave del motor

Cuando el unidad detecta que se esta utilizando agua, el variador se pone en marcha y aumenta la velocidad del motor
lentamente, incrementando en forma gradual el voltaje, lo que resulta en un motor mas refrigerado y en una menor
corriente de arranque comparado con los sistemas de suministro de agua convencionales. En aquellos casos donde la
demanda de agua sea pequeia, el sistema puede encenderse y apagarse a baja velocidad. Gracias a la funcién de arranque
suave, esto no dafiara el motor ni el sensor de presion.

Proteccion contra sobrecarga del motor

El variador no proporciona proteccion contra sobrecarga térmica para el motor.

Proteccion contra tuberias rotas
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Cuando se encuentra activada, la funcién Deteccion de tuberia rota detendrd el sistema y hard aparecer una falla si el
variador funciona a potencia maxima durante 10 minutos sin llegar al valor de presion establecido. Si ocurre una Falla
por tuberia rota, habra que desconectar y conectar la alimentacion del variador para eliminar la falla.

Para activar la Deteccion de tuberia rota, cologue el DIP SW3 Posicion 2 en la posicion BP (arriba).

Si el sistema se utiliza con un sistema de rociadores o se utiliza para llenar una piscina o cisterna, la funcion debe desac-
tivarse.
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Solucion de problemas

Historial de fallas de diagnostico del sistema

El modelo UT3P monitorea en forma continua el desempefio del sistema y puede detectar diferentes condiciones
anormales. En muchos casos, el variador efectuara una compensacion segun corresponda para mantener el
funcionamiento continuo del sistema; sin embargo, si existe un riesgo elevado de que se dafie el equipo, el variador
detendra el sistema y mostrara la condicién de falla. Si fuera posible, el variador intentara reiniciarse cuando
desaparezca la condicion de falla.

Cada vez que se detecta una falla en el sistema, el variador registra la falla con el dia y Ia hora en que fue detectada. El
registro de eventos se puede guardar en una memoria USB para verlo o enviarlo por correo mas tarde.

NOTA: Se necesita un dispositivo de buena calidad apto para USB 2.0 0 mas reciente. El variador podria no reconocer
dispositivos mas antiguos o de bajo costo.

Use el siguiente procedimiento para descargar el archivo de registro:

AN

SN

Desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.
Quite la cubierta del variador.

Inserte el dispositivo USB en el puerto USB ubicado en la esquina inferior izquierda de la placa de circuitos.
Vuelva a instalar la cubierta del variador antes de conectar la fuente de alimentacién al variador.

Conecte la fuente de alimentacion al variador. El procedimiento de lectura del firmware comenzara en forma
automatica.

NOTA: Si el dispositivo USB contiene un archivo de firmware de unidad distinto al firmware que estd instalado
actualmente en el variador, comenzara el procedimiento de actualizacion del firmware y no se guardara el
archivo de registro. Consulte “Procedimiento de actualizacion del firmware” en la pagina 38.

* Los LED de alimentacion y funcionamiento parpadearan juntas a una velocidad de 1 parpadeo por segundo
mientras se guarda el archivo de registro en el dispositivo USB.

* LosLED de alimentacién, funcionamiento y falla parpadearan juntas a una velocidad de 1 parpadeo por
segundo cuando haya finalizado el proceso de guardado del archivo de registro.

Desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.

Quite la cubierta del variador.

Quite el dispositivo de almacenamiento USB.

Vuelva a instalar la cubierta del variador antes de conectar la fuente de alimentacion.

. Conecte la fuente de alimentacion. El variador volvera a funcionar normalmente.
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Codigos de fallas de diagnéstico

Parpadeos

Falla

Posibles causas

Accion correctiva

©®
@O
® 9-

x1

Baja carga del motor

+ Exceso de la capacidad de
bombeo del pozo

* Eje o acoplamiento rotos

« Filtro bloqueado, bomba
gastada

+ Bomba bloqueada por aire/gas

» Configuracion incorrecta de los
hp del motor/la bomba

+ Configuracion incorrecta de
la Sensibilidad de baja carga

= Frecuencia cercana al maximo con una carga menor ala

Sensibilidad de baja carga configurada (potenciometro)
El sistema extrae hasta la entrada a la bomba (sin agua)
Bomba con carga ligera y estatica alta. Reconfigure

el potenciometro para una menor sensibilidad si sigue
habiendo agua

Bomba bloqueada por aire/gas. Si fuera posible, reduzca
el blogueo colocandola mas profundo en el pozo
Verifique que los microinterruptores estén
configurados correctamente

Baja tension/
Sobrevoltaje

» Bajo voltaje en lalinea

« Alto voltaje de entrada

» Conductores de entrada mal
conectados

« Conexion suelta en el disyuntor
0 el panel

» Configuracion incorrecta del
voltaje del motor

Revise el voltaje entrante en la linea

+ Para 230 VCA, la linea debe tener 190-260 VCA
Revise las conexiones de potencia de entrada y corrija
0 ajuste seglin corresponda

Corrija el voltaje entrante. Revise el disyuntor o los
fusibles, comuniquese con la compaiiia eléctrica
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Bomba trabada

« Motor o bomba desalineados

+ Motor o bomba lentos

+ Sustancias abrasivasenla
bomba

* Amperaje superior a la
corriente de factor de servicio

Verifique que la configuracion de los HP del motor/
la bomba sea la correcta
Quite y repare o reemplace segun corresponde

Cableado incor-
recto

Circuito abierto

Desequilibrio de Fase
(3 fase solo)

* Valores de resistencia
incorrectos en los cables
principales y de arranque

» Conexion suelta

* Motor o cable de bajada
defectuosos

* Motor incorrecto

 Lectura de circuito abierto en la
prueba de CC en el arranque

» Conexion suelta

« Motor defectuoso o cable de
caida

* Motor incorrecto

Resistencia incorrecta en la prueba de CCen el
arranque

Revise el cableado, el tamafio del motor y la
configuracion del microinterruptor. Ajuste o repare
segun corresponda.

Revise la conexion de las terminales del motor, ajustelas
y reparelas si fuera necesario

Desconecte los contactores del motor y revise el cable
de bajada y la resistencia del motor

Revise el variador con un motor de banca “seco”. Si el
variador no activa el motor o provoca una falla de baja
carga a la frecuencia maxima, reemplace el variador.

Compruebe las conexiones del terminal del motor,
apriete y repare segun sea necesario

Desconecte los cables del motor y compruebe la
resistencia del cable de caida y del motor

Compruebe el accionamiento con un motor de
sobremesa "seco”. Si la unidad no funciona con el motor
o logra un fallo de desequilibrio a la frecuencia maxima,
sustituya la unidad.




MANTENIMIENTO
Solucion de problemas

Parpadeos

Falla

Posibles causas

Accion correctiva

©®

Cortocircuito

+ Siseproduce lafalla

Compruebe las conexiones de los cables al blogue

Corriente excesiva inmediatamente después de terminal del motor
@ o conectar la alimentacion: » Desconecte los contactores del motor y use un
s « Cortocircuito causado por megohmetro para revisar la resistencia aislante
@ o una conexion floja del motor; si 1a lectura es baja, reemplace el motor
x6 » (Cable defectuoso « Silafalla sigue presente después de reconfigurar
* Empalme mal hecho o motor | el variador y quitar los contactores del motor,
averiado reemplace el variador
+ Siseproduce lafalla mientras el
motor esta en marcha:
+ Corriente excesivacausada
por residuos atrapados en |a
bomba
+ Configuracionincorrecta de
los HP del motor/la bomba
» Elamperaje supero los
72 amperesen la prueba de
CCenelarrangue o mientras
estaba en marcha
» Cableadoincorrecto
« Cortocircuito de fase afase
+ Cortocircuito de fase atierra
Variador « Alta temperatura ambiente « Revise si hay residuos en el filtro de aire y limpielo segtin
@ . sobrecalentado « Temperatura interna alta del sea necesario
@ o variador « Compruebe que el ventilador funcione correctamente
@ @  Luz solar directa y reemplacelo segun sea necesario
g » Obstruccion del flujo de aire + Latemperatura interna del variador debe ser menor
X7 a 80 °Cantes de poner en marcha el motor, 0 menor
a 70 °Cantes de poner en marcha el motor después de una
falla de Bomba trabada.
« Consulte las recomendaciones de ubicacion del variador.
Fallainterna + Se detecto una fallainternaen |+« Comuniquese con el personal de servicio de Franklin

Configuracion no
valida

el variador

« Los microinterruptores
estan configurados de
manera incorrecta

Electric
Podria ser necesario reemplazar la unidad.
Comuniquese con su proveedor.

Compruebe las configuraciones conforme a las
instrucciones
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Parpadeos |Falla Posibles causas Accion correctiva
@ . Tuberia rota + El variador funcion6 a su * Revise el sistema para detectar si existe una fuga
maxima potencia durante grande o una tuberia rota

@ -9-
® O

10 minutos sin llegar al valor
de presion establecido
« Se detect6 una tuberia rota o
una fuga grande en el sistema
* Hay una gran pérdida de agua
(hacia el sistema de aspersion
o para llenar una piscina, por
ejemplo) que no permite que
el sistema llegue al valor
de presion establecido

* Siel sistema incluye un sistema de aspersion
0 se utiliza para llenar una o una cisterna, desactive la
Deteccion de tuberia rota. Consulte “Proteccion contra

tuberias rotas” en la pagina 28.

@ . Falla del transductor

« EI DIP SW2: esta configurado
de manera incorrecta

* El transductor de presion esta
mal cableado

» Lasefal del transductor de
presion estd fuera del rango
esperado

* El transductor de presion esta
desconectado

+ El transductor de presion esta
dafado o tiene fallas

« Compruebe que el DIP SW2:1 esté en |a posicion XDCR
(arriba) si utiliza un transductor

+ Inspeccione la conexion de los cables del transductor

* Reemplace el transductor
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Solucion de problemas segiin sintomas

©®
0

@ 0-
rapido

* Sobretensién
» Componente defectuoso
« Fallainterna

Estado Pre- Posibles causas Accion correctiva

sentar
« Sin voltaje + Siestd presente el voltaje correcto, reemplace el variador
@ O de alimentacion
' @ . « (Circuito del sensor « Verifigue gue la presion del agua se encuentre por debajo
de presion del punto de referencia del sistema
' « Falla detectada « Consulte “Cddigos de fallas de diagnéstico” en la pagina 30.
@ . « BajaCarga * Repare o reemplace la vdlvula de pie necesaria para las
@ O aplicaciones con bomba que tengan elevacion por succién
® -
‘ 1-7
Sinagua

Apague |a alimentacion para limpiar la falla y verificar el voltaje de |
entrada.
Si se repite, reemplace el variador.

OF
©®
®0O

* |nterruptor o conexion
de cable suelto

« El sistema tragaagua en
la entrada de la bomba

Si se llega a la frecuencia maxima con corriente baja, revise si la
valvula esta cerrada o si la valvula de retencion esta atorada

Si se llega a la frecuencia maxima con corriente alta, revise si la
tuberia esta perforada

Si se llega a la frecuencia mdxima con corriente erratica, revise el
funcionamiento de la bomba, impulsores lentos

Este no es un problema del variador; revise todas las conexiones,
desconecte la fuente de alimentacion, deje que el pozo se
recupere y vuelva a intentarlo

Confirme que la configuracion de corriente maxima sea la correcta
Confirme que la Sensibilidad de baja carga esté configurada de
manera correcta

33



MANTENIMIENTO

Solucion de problemas
Estado Pre- Posibles causas Accion correctiva
sentar
@ . Ubicacion y configuracion |+ Ubicacidn y configuracion correctas del sensor de presion
del sensor de presion « Es posible que el tanque sea demasiado pequefio para el flujo
@ @ |- Ubicacion del del sistema
manometro * No se trata de un problema del variador

Fluctuacionesdela
presion (regulacion
deficiente)

® O

Tamafo y carga previa
del tanque de presion
Fuga en el sistema
Aire en la entrada a

la bomba (falta

de sumersién)
Configuracion de
respuesta del sistema

Desconecte |a energia y revise en el manometro si cae la presion

Configure una mayor profundidad en el pozo o el tanque; instale

un manguito de flujo sellado herméticamente alrededor del tubo

y el cable de bajada

« Sila fluctuacion se presenta solo en derivaciones anteriores al
sensor, active Flujo continuo

« Ajuste el valor de respuesta del sistema

Funcionamiento
continuo

sin que la bomba
se detenga

Funciona pero
anda a los saltos

©®
6l
® O

,©._

@O
® -9:

1-7

Ubicacion y configuracion
del sensor de presion
Presion de carga previa
del tanque

Dafo del impulsor
Sistema con fugas
Tamario incorrecto (la
bomba no puede
generar un cabezal
suficiente)

Revise el codigo de falla
y consulte la accion
correctiva

Revise la frecuencia con flujos bajos, las configuraciones de presion

pueden estar muy cercanas al cabezal maximo de la bomba

« Compruebe que la carga previa se encuentre al 70 % si el tamario
del tanque es mayor que el minimo, incremente la carga previa
(hasta el 85 %)

« Verifique que el sistema genere presion y la sostenga

Active la funcién de sacudida o sacudida agresiva

Incremente la frecuencia minima

« Avance con la descripcion del codigo de falla y su solucion

Presion baja

©®
6l
® O

Configuracion del
sensor de presion,
tamano de la bomba
Alta temperatura

Ajuste el sensor de presion

* Revise la frecuencia con el flujo maximo, compruebe la presion
maxima

« Latemperatura alta ambiental o del variador provocara que el

variador reduzca la potencia y funcione con un desempefio menor

Presion alta

©®
6l
®O

Configuracién del
sensor de presion
Cable del sensor en corto

« Ajuste el sensor de presion

» Desconecte el cable del sensor de la placa de entrada; si el
variador deja de funcionar, es posible que el cable esté en corto

« Desconecte el cable del sensor de la placa de entrada; si el
variador sigue funcionando, reemplace el variador

« Verifique el estado del cable del sensor y reparelo o reemplacelo
segun corresponda

Ruidos audibles

©®
©0
®O

Ventilador
Variador

Sistema hidraulico
Tuberias

« En caso de ruidos excesivos del ventilador, reemplace el ventilador
« Silos ruidos del ventilador son normales, habra gue reubicar
el variador en un lugar mas remoto
« Silos ruidos provienen del sistema hidraulico, intente elevar
o disminuir la profundidad de la bomba
« Eltanque de presion deberia ubicarse en la entrada de la linea
de agua a la casa
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MANTENIMIENTO

Soluciéon de problemas
Estado Pre- Posibles causas Accion correctiva
sentar |
@ . Conexion a tierra » Cumpla las recomendaciones de conexion a tierra y tendido de cables |
defectuosa » Podria ser necesario contar con un filtro externo adicional.
Interferencia @ . Ignrgltjjig Si)ffozli;uipos
RELEW ® O electrénicos estan
demasiado cerca de los
contactores del motor
Circuito abierto '+ Cablee el variador directamente a la bomba/el motor, omitiendo
Funcionamiento @ . La salida del motor del la conexion al interruptor de presion de la bomba.
intermitente del @ (O | Vvariador estd cableada

variador o la bomba

a través del interruptor
de presion de la bomba
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MANTENIMIENTO
Mantenimiento periédico

Mantenimiento periddico
Reemplazo del ventilador

En caso de que el ventilador de refrigeracion falle y ocasione fallas frecuentes
de Variador sobrecalentado, reemplace el ventilador. Consulte “Accesorios”
en la pagina 40 para obtener informacion sobre los Kits de repuesto del ven-

tilador.

Reemplazo del filtro

IMPORTANTE: Los filtros se deben revisar ocasionalmente y quitarles
residuos para garantizar que el variador funcione de manera correcta.
Cuando el filtro quede lleno/blogueado, el unidad reducira la potencia de
salida para evitar una temperatura interna excesiva. EsSo podria ocasionar que
se reduzca el suministro de agua.

Si los filtros estan dafiados o0 no se encuentran incluidos, existen también filtros de repuesto disponibles. Consulte
“Accesorios” en la pagina 40.

Filtro del ventilador: El filtro del ventilador estd ubicado en la parte inferior del gabinete del variador que cubre la rejilla
del ventilador.

1. Quite el tornillo central que sujeta el filtro del ventilador en su lugar (si estuviera instalado).

2. Apriete con cuidado los sujetadores de retencion ubicados a los costados del filtro y aléjelos del variador.

3. Limpie los residuos del marco de plastico y de la malla metalica del filtro.

4. Vuelva a instalar el marco de plastico del filtro. Asegurese de que la malla metalica esté sujeta correctamente entre
el gabinete del variador y el marco de plastico del filtro.

5. Vuelva ainstalar el tornillo central y ajustelo a 1.5 in-Ib (0.17 Nm) (si estaba instalado previamente).

Filtro de la tapa: El filtro de la tapa esta ubicado dentro de la cubierta del variador, en el drea de los orificios de

ventilacion.

1. Desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.

2. Quite la cubierta del variador.

3. Quite los dos tornillos de retencion del filtro ubicados fuera de Ia tapa en el area de los orificios de ventilacion.

4. Quite el sujetador de plastico del filtro ubicado en la parte interior de la cubierta, en el area concava de los orificios
de ventilacion.

5. Quite la malla metalica del filtro que esta ubicada entre la cavidad concava de los orificios de ventilacion y el
sujetador de plastico del filtro.

6. Limpie los residuos del sujetador de plastico y de la malla metalica del filtro.

7. Vuelva ainstalar la malla metalica y el sujetador de plastico del filtro.

8. Vuelva ainstalar los dos tornillos de retencidn y ajustelos a 5 in-1b (0.55 Nm).

9. Vuelva ainstalar la cubierta del variador.
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MANTENIMIENTO
Actualizaciones del firmware

Actualizaciones del firmware

Lectura de la version del firmware

El modelo UT3P puede usar las luces LED de la pantalla para realizar una secuencia de parpadeos que indiguen la
version del firmware gue se encuentra instalada actualmente en el variador en formato XYZ. Siga este procedimiento
para identificar la version del firmware:

Desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.

Quite la cubierta del variador.

Coloque el DIP SW2 - Posicion 8 en la posicion FW VER (arriba).

Vuelva a instalar la cubierta del variador antes de conectar la fuente de alimentacion al variador.

Conecte la fuente de alimentacion al variador. El procedimiento de lectura del firmware comenzara en forma

automatica del siguiente modo:

+ Lastres (3) luces LED parpadearan juntas rapidamente para indicar que esta comenzando el procedimiento de
lectura.

+ Laluz LED de alimentacion (arriba/verde) parpadeara lentamente a una velocidad de 1parpadeo por segundo. La
cantidad de parpadeos indicard el valor X de la version del firmware del variador.

+ Laluz LED Running (intermedia/verde) parpadeard lentamente a una velocidad de 1 parpadeo por segundo. La
cantidad de parpadeos indicara el valor Y de la version del firmware del variador.

» Laluz LED de falla (abajo/rojo) parpadeara lentamente a una velocidad de 1 parpadeo por segundo. La cantidad de
parpadeos indicara el valor Z de la version del firmware del variador.

+ Estos pasos se repetiran indefinidamente.

Desconecte la fuente de alimentacion del controlador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.

Quite la cubierta del variador.

Coloque el DIP SW2 - Posicion 8 en la posicion OFF (abajo).

Vuelva a instalar la cubierta del variador.

Conecte la fuente de alimentacion. El variador volvera a funcionar normalmente.

SN RN

© o~

S
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MANTENIMIENTO
Actualizaciones del firmware

Procedimiento de actualizacion del firmware
Preparacion del archivo

El archivo de firmware mas reciente se puede descargar desde la pestafia Download (Descargas) de la pagina
“SubDrive Utility” en www.franklinagua.com.

NOTA: Se necesita un dispositivo de buena calidad apto para USB 2.0 0 mas reciente. El variador podria no reconocer
dispositivos mds antiguos o de bajo costo.

Instrucciones para la actualizacion

1.

Uik NN

S 0™~

Desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos para que el voltaje interno se disipe.

Quite la cubierta del variador.

Inserte el dispositivo USB en el puerto USB ubicado en la esquina inferior izquierda de la placa de circuitos.

Vuelva ainstalar la cubierta del variador antes de conectar la fuente de alimentacion al variador.

Conecte la fuente de alimentacion al variador. El procedimiento de actualizacion comenzara en forma automatica. El
estado del procedimiento de actualizacion del firmware se indicard mediante las luces LED de la pantalla dela
unidad del siguiente modo:

Estado de la actualizacion Verde Verde Rojo
© ® ® ™
zgiggt:a[()iispositi vo USB :(-':_ 1segundo O Apagado O Apagado
\F:g:g jo rCopian(ﬁo archivosal | :0:- 3 segundos -:C:l:- 3 segundos O Apagado
| :;a;gr?t:a ﬁ;tualizando la placade :c-.:_ 2 segundos -:C:D:- 2 segundos O Apagado
_ zgsa(; |§1 Qﬁiﬂ rz]ancio la tarjeta :0:_ 1segundo _:(:':_ 1segundo O Apagado
| z?tsl?aﬁ z gg ;ﬁmpleto la :C:D:- 1segundo -:C:D:- 1segundo :C:D:- 1segundo
' Fallé la actualizacion ' :C'D:- 1segundo O Apagado _: - :_ 1segundo '

Cuando se haya completado la actualizacion, desconecte la fuente de alimentacion del variador y espere 5 minutos
para que el voltaje interno se disipe.

Quite la cubierta del variador.

Quite el dispositivo de almacenamiento USB.

Vuelva a instalar la cubierta del variador.

. Conecte la fuente de alimentacion. El variador estara actualizado y funcionara con normalidad.

NOTA: Si la actualizacion no se completd, confirme la presencia del archivo correcto en el directorio principal del
dispositivo USB y que no haya cambiado el nombre del archivo. Si la ubicacién y el nombre del archivo son los correctos,
use otro dispositivo de almacenamiento USB y repita el procedimiento.

38



ESPECIFICACIONES

Especificaciones comunes

ESPECIFICACIONES

Especificaciones comunes

SubDrive Utility
Modala NEM& 3R _ 5870202303 con sensor de presion N
(interiores/exteriores) | 5870202303XD con transductor de presién
Voltaje 230 10 % VCA
Fase de entrada Monofdsica
Frecuencia 60 Hz
Entradadela Corriente (max.) 20A
fuente de Factor de potencia ~0.52
alimentacion Potencia (en _
inactivida(d) 4 ¥anes
Potencia (max.) 25 kW
Calibres del alambre | Refer to “Fusible/Disyuntor y tamafio de los cables” en la pagina 17.
Voltaje 230 VCA (mdximo)

Fase de salida

Monofasica (3 hilos) o tres fases

Monofdasica sumergible: 30 - 63 Hz

Salida al motor | Rango de frecuencia | Tres fases sumergible: 30 - 60 Hz
Tres fases superficie : 15- 60 Hz
Corriente (max.) 13.2 A (basado en motor monofasico de 2 HP de 3 hilos)
Calibres del alambre | Refer to “Longitud mdxima del cable del motor” en la paaina 18.
Predeterminado de 50 psi (3.4 bar)
Valor de presion faonics _ ;
Rango de ajuste Sensor de presion: 25-80 psi (1.7-5.5 bar)
Transductor: rango del transductor de 5-95 %
Temperatura -13a122 °F (-25a50 °C)
Condiciones (conunaentrada de
operativas* 230 VCA)
Humedad relativa 20 a 95 % sin condensacion
Temperatura -13a149 °F (=25 a 65 °C)
Almacenamiento™ | Vida util de 1.5 afos
almacenamiento
Dimensiones 9-3/4" x16-3/4" x 5-1/4" : 20 Ib
Yy peso NEMA 3R (25% 425 x13cm) : (9kg)
214505 - serie (1/2 hp, 0.37 kW) monofasico, 3 hilos
214507 - serie (3/4 hp, 0.55 kW) monofdsico, 3 hilos
214508 - serie (1.0 hp, 0.75 kW) monofdsico, 3 hilos
224300 - serie (1.5 hp, 1.1 kW) monofdsico, 3 hilos
Uso recomendado 224301 - serie (2.0 HP, 1.5 kW) monofasico, 3 hilos
con Motores FE de 250 VCA | 53451 - series (1/2 HP, 0.37 kW) tres fases

234512 - series (3/4 HP, 0.55 kW) tres fases
234513 - series (1.0 HP, 0.75 kW) tres fases
234514 - series (1.5 HP, 1.1 kW) tres fases
234315 - series (2.0 HP, 1.5 kW) tres fases

* Cuando la instalacion es la recomendada, la temperatura operativa se especifica segun una potencia de salida total.

Consulte “R

tenci

retemperatura” en jgina 28.

** La vida util de almacenamiento se puede ampliar un afio si se enciende el variador durante 60 minutos sin carga.
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ESPECIFICACIONES

Accesorios
Accesorios
. ’ Ntmero
Accesorio Detalle Opciones de pieza
Kit de pantalla Ayuda a evitar que los insectos ingreseny dafenlos 226115920
componentes internos del variador
- Transductor de presién de 4-20 mA con cable 150 PSI 226905903
Transductor de presion de 10 pies (3 m) 200 PS| 226905904
Kit de transductor de presién / | Transductor de presién analégico de 4-20 mA y
aislador aislador (incluye cable de 10 pies (3 m) 100 Psi 226905912
10 pies 226910901
25 pies 226910902
. Cable para exteriores que permite conectar 50 pies 226910903
Kit de cable del transductor el transductor al variador 100 pies 226910904
150 pies 226910905
200 pies 226910906
: R Proporciona una manera de conectar a tierra 1/2 pulgada 224471901
:Ltfoe“z%rzg'so" atierra conductos metalicos cuando se emplean en un 3/4 pulgada 224471902
gabinete no metalico
Alternador doble Permite que un sistema de suministro de agua 5850012000
alterne entre dos bombas paralelas controladas por
variadores independientes
Filtro (entrada/salida) Una camara de filtracion exclusiva para sistemas 226115910
SubDrive Utility que ayuda a eliminar interferencias
eléctricas
Filtro (capacitores contra Capacitor que se usa en el panel de servicio como 225199901
sobretension) ayuda para eliminar interferencias de energia
 Pararrayos | Monofdsico (potencia de entrada) 150814902 |
Kit de reemplazo del Ventilador de repuesto 226115915
ventilador
Sensor de presion de 25-80 PSI | Ajusta la presion desde 25-80 psi (cable conductor 226941901
doble)
Sensor de presion (alta: 75- Ajusta la presion desde 75-150 psi (cable conductor 225970901
150 psi, con clasificacion NSF 61) | doble)
Kit de cable para sensor 100 pies (30 m) de cable 22 AWG (cable conductor 223995902
(para exteriores) doble)
Kit de cable para sensor Disefiado para ser tendido en una zanja subterranea | 10 pies 225800901
(de entierro directo) sin utilizar un conducto que lo rodee (cable 30 pies 225800902
conductor cuadruple) 100 pies 225800903

Estandares aplicables

Listados de seguridad de agencias:

UL 61800-5-1
CSA C22.2N.° 274

Especificaciones del gabinete:

-

L ]

40

UL 50

UL 50E
NEMA tipo 3R
IP23




